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1. Òåõíèêà áåçîïàñíîñòè

1.1 Îáëàñòü ïðèìåíåíèÿ Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû AUMA ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ óïðàâëåíèÿ
ïðîìûøëåííîé àðìàòóðîé, íàïðèìåð: çàñëîíêàìè, êðàíàìè è äð.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè èçäåëèÿ â äðóãèõ öåëÿõ íåîáõîäèìî
ïðîêîíñóëüòèðîâàòüñÿ ñ çàâîäîì-èçãîòîâèòåëåì. Çàâîä-èçãîòîâèòåëü íå
íåñåò îòâåòñòâåííîñòè çà âîçìîæíûé óùåðá, ïðè÷èíåííûé ïðè
èñïîëüçîâàíèè îáîðóäîâàíèÿ íå ïî íàçíà÷åíèþ. Âñÿ îòâåòñòâåííîñòü â ýòîì
ñëó÷àå âîçëàãàåòñÿ íà ïîòðåáèòåëÿ.
Ê óñëîâèÿì ïðàâèëüíîé ýêñïëóàòàöèè îòíîñèòñÿ òàêæå ñîáëþäåíèå ýòîé
èíñòðóêöèè.

1.2 Ââîä â ýêñïëóàòàöèþ
(ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå)

Ïðè ýêñïëóàòàöèè ýëåêòðè÷åñêèõ ìåõàíèçìîâ íåêîòîðûå óçëû íàõîäÿòñÿ
ïîä íàïðÿæåíèåì. Îáñëóæèâàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê èëè
ïðîìûøëåííûõ ñðåäñòâ äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ ñîãëàñíî
ýëåêòðîòåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì ñïåöèàëèñòîì-ýëåêòðèêîì èëè
ïîä÷èíåííûì åìó ïåðñîíàëîì ïîñëå ïðîõîæäåíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåãî
èíñòðóêòàæà.

1.3 Òåõîáñëóæèâàíèå Íåîáõîäèìî ñîáëþäàòü óêàçàíèÿ ïî òåõíè÷åñêîìó óõîäó (ñì. ñòð. 24), òàê êàê
â ïðîòèâíîì ñëó÷àå íàäåæíàÿ ðàáîòà ýëåêòðîïðèâîäîâ íå ãàðàíòèðóåòñÿ.

1.4 Ïðåäóïðåäèòåëüíûå óêàçàíèÿ Íåñîáëþäåíèå òåõíèêè áåçîïàñíîñòè ìîæåò ïðèâåñòè ê òÿæåëûì òðàâìàì
èëè ìàòåðèàëüíîìó óùåðáó. Îáñëóæèâàþùèé ïåðñîíàë äîëæåí áûòü
îçíàêîìëåí ñî âñåìè ïðåäóïðåæäåíèÿìè, óêàçàííûìè â ýòîé èíñòðóêöèè.
Ïðåäïîñûëêîé ê áåçóïðå÷íîé è íàäåæíîé ðàáîòå ýëåêòðîïðèâîäîâ
ÿâëÿåòñÿ íàäëåæàùàÿ òðàíñïîðòèðîâêà, õðàíåíèå, óñòàíîâêà è ìîíòàæ, à
òàêæå êâàëèôèöèðîâàííûé ââîä â ýêñïëóàòàöèþ.
Íàèáîëåå îòâåòñòâåííûå îïåðàöèè âûäåëåíû ñîîòâåòñòâóþùåé
ïèêòîãðàììîé ñî ñëåäóþùèìè çíà÷åíèÿìè:

Çíà÷åíèå çíàêà: Âíèìàíèå!
Çíàêîì «Âíèìàíèå» îòìå÷àþòñÿ äåéñòâèÿ èëè îïåðàöèè, êîòîðûå
ñóùåñòâåííî âëèÿþò íà ïðàâèëüíîñòü ðàáîòû ýëåêòðîïðèâîäà.
Íåñîáëþäåíèå ýòèõ óêàçàíèé ìîæåò ïðè îïðåäåëåííûõ îáñòîÿòåëüñòâàõ
ñòàòü ïðè÷èíîé íåèñïðàâíîñòåé.

Çíà÷åíèå çíàêà: Ýëåêòðîñòàòè÷åñêè ÷óâñòâèòåëüíûå óçëû!
Åñëè ýòîò çíàê ñòîèò íà ïëàòàõ, òî ýòî çíà÷èò, ÷òî íà ïëàòàõ íàõîäÿòñÿ
ýëåìåíòû, êîòîðûå ìîãóò áûòü ïîâðåæäåíû èëè ïîëíîñòüþ âûéòè èç
ñòðîÿ âñëåäñòâèå ýëåêòðîñòàòè÷åñêîãî ðàçðÿäà. Ïîýòîìó ïðè
ðåãóëèðîâêå, èçìåðåíèè èëè çàìåíå ïëàòû íåîáõîäèìî íåïîñðåäñòâåííî
ïåðåä íà÷àëîì ðàáîò ïðèêîñíóòüñÿ ê çàçåìëåííîé ìåòàëëè÷åñêîé
ïîâåðõíîñòè, íàïðèìåð, ê êîðïóñó, â öåëÿõ ðàçðÿäêè ýëåêòðîñòàòè÷åñêîãî
íàïðÿæåíèÿ.

Çíà÷åíèå çíàêà: Îñòîðîæíî!
Çíàê «Îñòîðîæíî» óêàçûâàåò íà äåéñòâèÿ è îïåðàöèè, êîòîðûå â ñëó÷àå
íåïðàâèëüíîãî âûïîëíåíèÿ ìîãóò ïðèâåñòè ê òðàâìå ÷åëîâåêà èëè
íàíåñåíèþ ìàòåðèàëüíîãî óùåðáà.

1.5 Äðóãèå óêàçàíèÿ Çíà÷åíèå çíàêà: îïåðàöèè ìîãëè áûòü âûïîëíåíû èçãîòîâèòåëåì
àðìàòóðû!
Åñëè ýëåêòðîïðèâîäû ïîñòàâëÿþòñÿ ñìîíòèðîâàííûìè íà àðìàòóðå, òî
ýòà îïåðàöèÿ îñóùåñòâëÿåòñÿ íà çàâîäå-èçãîòîâèòåëå àðìàòóðû.
Ïðè ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ íåîáõîäèìî ïåðåïðîâåðèòü
ïðàâèëüíîñòü íàñòðîåê!

2. Êðàòêîå îïèñàíèå Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû AUMA òèïîâ SG 03.3 – SG 04.3
ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé ìîäóëüíóþ, ñîñòîÿùóþ èç îòäåëüíûõ
ôóíêöèîíàëüíûõ áëîêîâ êîíñòðóêöèþ. Ïðèâîäû ïðèâîäÿòñÿ â äåéñòâèå
ýëåêòðîäâèãàòåëåì è óïðàâëÿþòñÿ áëîêîì óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC,
êîòîðûé âõîäèò â êîìïëåêò ïîñòàâêè. Èìååòñÿ âîçìîæíîñòü ðó÷íîãî
óïðàâëåíèÿ áåç ïåðåêëþ÷åíèÿ.
Îãðàíè÷åíèå ïîâîðîòà â êîíå÷íûõ ïîëîæåíèÿõ îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç
êîíå÷íûå ïóòåâûå âûêëþ÷àòåëè.
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

Íàçíà÷åíèå

íåïîëíîïîâîðîòíûé ïðèâîä Ýëåêòðè÷åñêîå óïðàâëåíèå àðìàòóðîé (ïîâîðîòíûìè çàñëîíêàìè, øàðîâûìè çàäâèæêàìè è äð.).
Íàçíà÷åíèå è ôóíêöèîíàëüíûå âîçìîæíîñòè

Ðåæèì (ñîãëàñíî IEC 34-1) êðàòêîâðåìåííûé ðåæèì S 2 - 15 ìèí
Äâèãàòåëè ñòàíäàðò: äâèãàòåëè ïåðåìåííîãî òîêà

ìîäèôèêàöèÿ: òðåõôàçíûå äâèãàòåëè
Êëàññ èçîëÿöèè F, òðîïèêîñòîéêèé
çàùèòà äâèãàòåëÿ ñòàíäàðò: òåðìîâûêëþ÷àòåëü

ìîäèôèêàöèÿ: òåðìèñòîð
Ðåæèì íåïðåðûâíîãî õîäà äà
Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ ñì. òàáëèöó
Óãîë ïîâîðîòà 90° (óñòàíàâëèâàåòñÿ îò 82° äî 98°)
Âèä îòêëþ÷åíèÿ ïóòåâîé âûêëþ÷àòåëü
Ïóòåâîå âûêëþ÷àòåíèå îãðàíè÷èòåëü êîíå÷íûõ ïîëîæåíèé ÇÀÊÐÛÒÎ / ÎÒÊÐÛÒÎ

ñòàíäàðò: ïðîñòîé âûêëþ÷àòåëü (1 çàìêí. è 1 ðàçîìêí.) äëÿ êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ
ìîäèôèêàöèÿ: ïîñëåäîâàòåëüíûé âûêëþ÷àòåëü (2 çàìêí. è 2 ðàçîìêí.) äëÿ êðàéíåãî

ïîëîæåíèÿ, ñ ãàëüâàíè÷åñêîé ðàçâÿçêîé
Îãðàíè÷èòåëü êðóòÿùåãî
ìîìåíòà

íå èñïîëüçóåòñÿ

Ïðîìåæóòî÷íûå ïîëîæåíèÿ
(ïî çàêàçó)

ýëåêòðîííûé ïåðåêëþ÷àòåëü ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé, ìàêñ. 2 òî÷êè ïåðåêëþ÷åíèÿ,
íàñòðîéêà íà ëþáóþ òî÷êó õîäà
(òîëüêî â ñî÷åòàíèè ñ äàò÷èêîì ïîëîæåíèÿ RWG 6020)

Îáðàòíàÿ ñâÿçü ïî ïîëîæåíèþ
(ïî çàêàçó)

ïðåöèçèîííûé ïîòåíöèîìåòð
ýëåêòðîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ RWG 6020, 0/4 – 20 ìÀ, íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 24 Â ïîñò. òîêà

Ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü
ïîëîæåíèÿ

íàñòðàèâàåìûé èíäèêàòîðíûé äèñê ñ ñèìâîëàìè ÎÒÊÐÛÒÎ è ÇÀÊÐÛÒÎ, íåïðåðûâíàÿ
èíäèêàöèÿ

Èíäèêàöèÿïåðåìåùåíèÿ(îïöèÿ) âîçìîæíà â ñî÷åòàíèè ñ ìèãàþùèì èíäèêàòîðîì
Îáîãðåâàòåëü áëîêà
âûêëþ÷àòåëåé

ñòàíäàðò: ðåçèñòèâíûé íàãðåâ, 5 Âò, 24 Â ïîñò. òîêà, ïîäêëþ÷åí ê âíóòðåííåé öåïè
ïèòàíèÿ

Ðó÷íîå óïðàâëåíèå ìàõîâèê äëÿ íàñòðîéêè è ðàáîòû â àâàðèéíîì ðåæèìå, íåïîäâèæåí ïðè ðàáîòå îò äâèãàòåëÿ
Ìàõîâèê ñ áëîêèðîâêîé (îïöèÿ) äà
Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå

Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå ñòàíäàðò: øòåêåðíûé ðàçúåì AUMA ñ êëåììíîé êîðîáêîé
ìîäèôèêàöèÿ: «Double Sealed» (øòåêåðíûé ðàçúåì ñ äâîéíûì óïëîòíåíèåì)

Ðåçüáà êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ ñòàíäàðò: 1 x M20x1,5, 2 x M25x1,5
ìîäèôèêàöèè: ðåçüáà Pg

ðåçüáà NPT
Ñõåìà ïîäêëþ÷åíèé äâèãàòåëè ïåðåìåííîãî òîêà: KMS B10101100 (áàçîâîå èñïîëíåíèå)

òðåõôàçíûå äâèãàòåëè: KMS A10101100 (áàçîâîå èñïîëíåíèå)
Ïîäêëþ÷åíèå àðìàòóðû

Ïîäêëþ÷åíèå àðìàòóðû ãàáàðèòû ñîãëàñíî EN ISO 5211
Ìóôòà ìóôòà äëÿ ñîåäèíåíèÿ ñ âàëîì àðìàòóðû, íåïîëíîïîâîðîòíûé ïðèâîä 4 x 90° ìîæíî

óñòàíàâëèâàòü íà ìóôòó
ñòàíäàðò: íåâûñâåðëåííàÿ ìóôòà
ìîäèôèêàöèè: ìóôòà ñ îòâåðñòèåì è ãàéêîé, âíóòðåííèé ÷åòûðåõãðàííèê èëè âíóòðåííèé

äâóõãðàííèê
Óñëîâèÿ ýêñïëóàòàöèè

Ñòåïåíü çàùèòû ñîãëàñíî EN
60 529

ñòàíäàðò: IP 67
ìîäèôèêàöèÿ: IP 68

Çàùèòà îò êîððîçèè ñòàíäàðò: KN ïîäõîäèò äëÿ óñòàíîâêè íà ïðîìûøëåííûõ ïðåäïðèÿòèÿõ
ãèäðîñòàíöèÿõ, ýëåêòðîñòàíöèÿõ ñ íèçêèì óðîâíåì çàãðÿçíåííîñòè4)

ìîäèôèêàöèè: KS ïîäõîäèò äëÿ óñòàíîâêè â ÷àñòè÷íî èëè ïîñòîÿííî àãðåññèâíîé
àòìîñôåðå ñî ñðåäíåé êîíöåíòðàöèåé çàãðÿçíåííîñòè
(âîäîî÷èñòíûå ñòàíöèè, õèìè÷åñêîå ïðîèçâîäñòâî è ò.ï.)

KX ïîäõîäèò äëÿ óñòàíîâêè â ñèëüíî çàãðÿçíåííîé àòìîñôåðå ñ
âûñîêèì óðîâíåì âëàæíîñòè è êîíöåíòðàöèåé âðåäíûõ âåùåñòâ

Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé
ñðåäû

ñòàíäàðò: – 25 °C äî + 70 °C

Ëàê ïîêðûòèÿ ñòàíäàðò: äâóõêîìïîíåíòíûé ñîñòàâ ñ æåëåçíîé ñëþäêîé
Ñòàíäàðòíûé öâåò ñåðåáðèñòî-ñåðûé (DB 701, îäèíàêîâî ñ RAL 9007)
Ïðî÷åå

Ñïðàâî÷íàÿ äîêóìåíòàöèÿ áðîøþðà SG 03.3 – SG 04.3
Âåäîìîñòü ðàçìåðîâ SG 03.3 – SG 05.3
Ýëåêòðè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè SG 03.3 – SG 04.3

Òàáëèöà 1: Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
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4. Äîïîëíèòåëüíàÿ èíôîðìàöèÿ ïî îïèñàíèþ ñõåìû ïîäêëþ÷åíèÿ

Èíôîðìàöèÿ À: Ïðè âñòðîåííîì ìèãàþùåì ñâåòîäèîäå (S5) ìîæíî íàñòðîèòü èíäèêàöèþ
ïåðåìåùåíèÿ (çàìûêàíèå è ðàçìûêàíèå êîíòàêòîâ).
Õîä â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ: êîíòàêòû XK 6 - XK 7
Õîä â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ: êîíòàêòû XK 6 - XK 8
Â êîíòàêòû ïîëîæåíèè êîíòàêòû çàìêíóòû.
Ïðè âíåøíåìó áëîêó êîíå÷íîì SPS ìåðöàþùèé ñèãíàë ìîæåò áûòü
îòêëþ÷åí âûêëþ÷àòåëåì DIP (ñì. ñòð. 21).

Èíôîðìàöèÿ Â: Ñ ïîìîùüþ âûêëþ÷àòåëåé ïðîãðàììèðîâàíèÿ S1-2 è S3-2
(ñì. ãëàâó 17.2, ñòð. 21) ìîæíî óñòàíîâèòü çàäàííûé èçãîòîâèòåëåì
àðìàòóðû âèä îòêëþ÷åíèÿ â êîíå÷íîì ïîëîæåíèè. Íà íåïîëíîïîâîðîòíûõ
ïðèâîäàõ òèïîâ SG 03.3 - SG 04.3 äàííûå âûêëþ÷àòåëè äîëæíû áûòü
íàñòðîåíû íà ïóòåâîå îòêëþ÷åíèå.

Ïîäðîáíåå î ïðîãðàììèðîâàíèè, íàïðèìåð ðåæèìà ñàìîòîðìîæåíèÿ ïðè
óïðàâëåíèè ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÎ, ñì. íà ñòð. 21.

Èíôîðìàöèÿ D: Ñëåäóþùèå ñáîè ðåãèñòðèðóþòñÿ è ìîãóò áûòü ïåðåäàíû â âèäå
îáîáùåííîãî ñèãíàëà (áåç ïîòåíöèàëà) íà:
- ïîòåðÿ ïèòàíèÿ
- ïîòåðÿ ôàçû
- ñðàáîòàëà çàùèòà äâèãàòåëÿ

Èíôîðìàöèÿ Å: Ñèãíàë âõîäà ñîãëàñíî DIN 19 240.
Íàïðÿæåíèå íîìèíàëüíîãî ðåæèìà íà âõîäàõ XK 2; XK 3 è XK 4 ñîñòàâëÿåò
10 – 15 ìA. Åñëè äëÿ äèñòàíöèîííîãî óïðàâëåíèÿ (ÎÒÊÐÛÒÎ, ÑÒÎÏ,
ÇÀÊÐÛÒÎ) ïðèìåíÿåòñÿ âíóòðåííåå íàïðÿæåíèå
(XK 11 / + 24 Â è XK 5 / – 24 Â), ïåðåêëþ÷àòü òîëüêî ÷åðåç
áåñïîòåíöèàëüíûå êîíòàêòû.
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
ñ áëîêîì AUMA MATIC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå Ñì. ñòð. 11
Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ Ñì. èìåííóþ òàáëè÷êó íà ïðèâîäå
Êîíòàêòîðû ñòàíäàðò: ðåâåðñèâíûå êîíòàêòîðû:ìåõàíè÷åñêàÿ è ýëåêòðè÷åñêàÿ áëîêèðîâêà
Öèôðîâûå âõîäû
(âõîäÿùèå)

ñòàíäàðò: ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÒÎÏ-ÇÀÊÐÛÒÎ
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå:
ñòàíäàðò: 24 Â ïîñò. òîêà, ïîòðåáëåíèå òîêà: 10 – 15 ìA íà âõîä

ïî âûáîðó îò âíåøíåãî èëè âíóòðåííåãî áëîêà ïèòàíèÿ (ìàêñ. íàãðóçêà
äî 50 ìÀ)

Ãàëüâàíè÷åñêàÿ èçîëÿöèÿ: îïòîýëåêòðîííàÿ ïàðà
Öèôðîâûå âûõîäû – 4 ñèãíàëüíûõ ðåëå:

êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ/ êðàéíåå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ/ ñåëåêòîðíûé
ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÌÅÑÒÍÛÉ/ ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â
ïîëîæåíèè ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ

– îáùèé ñèãíàë ñáîÿ:
îøèáêà ôàçû èëè ñáîé ïèòàíèÿ/ ñðàáàòûâàíèå çàùèòû äâèãàòåëÿ

Êîíòðîëüíûå ðåëå (ëàìïû - èíäèêàòîðû)) – îøèáêà ôàçû èëè ñáîé ïèòàíèÿ, ñðàáàòûâàíèå çàùèòû äâèãàòåëÿ
Àíàëîãîâûé âûõîä (ìîäèô.) ôàêòè÷. çíà÷åíèå ïîëîæåíèÿ (ïîòåíöèàëû ðàçúåäåíåíû) E2 = 0/4 - 20 ìA
Àâàðèéíîå óïðàâëåíèå (ìîäèôèêàöèÿ) ðàáîòàåò â ïîëîæåíèÿõ ñåëåêòîðíîãî ïåðåêëþ÷àòåëÿ ÌÅÑÒÍÛÉ, ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ è

ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ(ñì. ñòð. 22):
– êîíå÷íîå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ
– êîíå÷íîå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ

Òàêòîâûé äàò÷èêâ (ìîäèôèêàöèÿ) âðåìÿ ðàáîòû / âðåìÿ ïàóçû íàñòðàèâàþòñÿ ïî îòäåëüíîñòè (1-30 ñåêóíä)
Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ – ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü ÌÅÑÒÍÛÉ-ÂÛÊË-ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ, ñ

áëîêèðîâêîé
– êíîïêè ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÒÎÏ-ÇÀÊÐÛÒÎ
– ëàìïî÷êè èíäèêàòîðû:

ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ)
ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ)
ñáîé (êðàñíàÿ)

Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû – 25 °C äî + 70 °C
Ñòåïåíü çàùèòû (ñîãëàñíî EN 60529) ñòàíäàðò: IP 67

ìîäèôèêàöèÿ:IP 68

Òàáëèöà 2: Óçåë óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC, òèï AM 01.1
Ñîïðÿæåííûé áëîê óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC, òèïAM 01.1, äëÿ íåïîñðåäñòâåííîãî ïîäêëþ÷åíèÿ
ê íåïîëíîïîâîðîòíûì ïðèâîäàì AUMA NORM SG 03.3 – SG 04.3
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Èíôîðìàöèÿ F: Íà íåïîëíîïîâîðîòíûõ ïðèâîäàõ ñ òðåõôàçíûì äâèãàòåëåì ïðè
íåïðàâèëüíîé ïîñëåäîâàòåëüíîñòè ôàç ìàãíèòíîå ïîëå êîððåêòèðóåòñÿ
àâòîìàòè÷åñêîé èíâåðñèåé ôàç. Ïðè ïîòåðå ôàçû íåïîëíîïîâîðîòíûõ
ïðèâîä îñòàíàâëèâàåòñÿ. Ñáîé ôàçû ñèãíàëèçèðóåòñÿ ñâåòîäèîäîì V14 íà
ïëàòå ââîäà-âûâîäà. Ñèãíàëû ñáîåâ ñìîòðèòå â ïóíêòå «Èíôîðìàöèÿ D».

Èíôîðìàöèÿ G: Ñèãíàëû ìîãóò ñíèìàòüñÿ ñ êîíòàêòîâ áåç ïîòåíöèàëîâ íàïðÿæåíèé.
Âíóòðåííåå óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå (XK 11 / + 24 Â è XK 5 / – 24 Â) íå
äîëæíî èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ ïèòàíèÿ âíåøíèõ ëàìï, ðåëå è ò.ï.

5. Òðàíñïîðòèðîâêà
è õðàíåíèå

.Òðàíñïîðòèðîâêó ê ìåñòó óñòàíîâêè ïðîèçâîäèòü â ïðî÷íîé óïàêîâêå..Íå äîïóñêàåòñÿ èñïîëüçîâàòü ìàõîâèê â öåëÿõ ñòðîïîâêè..Ïðè ïîñòàâêå íåïîëíîïîâîðîòíûõ ýëåêòðîïðèâîäîâ â êîìïëåêòå ñ
àðìàòóðîé ñòðîïîâàòü çà àðìàòóðó, à íå çà ýëåêòðîïðèâîä..Ñêëàäèðîâàòü â õîðîøî ïðîâåòðèâàåìûõ, ñóõèõ ïîìåùåíèÿõ..Çàùèùàòü îò ñûðîñòè ãðóíòà ïóò¸ì õðàíåíèÿ íà ñòåëëàæå èëè
äåðåâÿííîì ïîääîíå..Íàêðûòü â öåëÿõ çàùèòû îò ïûëè è ãðÿçè..Íåîêðàøåííûå ïîâåðõíîñòè îáðàáîòàòü àíòèêîððîçèîííûì ñðåäñòâîì.

Ïðè äëèòåëüíîì õðàíåíèè ýëåêòðîïðèâîäîâ (áîëåå 6 ìåñÿöåâ)
íåîáõîäèìî äîïîëíèòåëüíî îáðàòèòü âíèìàíèå íà ñëåäóþùèå ïóíêòû:

.Ïåðåä õðàíåíèåì:.Ïðèìåðíî êàæäûå 6 ìåñÿöåâ ïðîâîäèòü êîíòðîëü íà îáðàçîâàíèå
êîððîçèè. Â ñëó÷àå ïîÿâëåíèÿ êîððîçèè çàíîâî ïðîâåñòè
àíòèêîððîçèîííóþ çàùèòó.

Ïîñëå ìîíòàæà íåîáõîäèìî ïðèâîä ñðàçó ïîäêëþ÷èòü ê ýëåêòðîñåòè,
÷òîáû íàãðåâàòåëü ïðåäîòâðàòèë îáðàçîâàíèå êîíäåíñàòà.

6. Óïàêîâêà Â öåëÿõ áåçîïàñíîé òðàíñïîðòèðîâêè èçäåëèÿ óïàêîâûâàþòñÿ íà çàâîäå
îñîáûì îáðàçîì. Óïàêîâêà âûïîëíåíà èç ýêîëîãè÷åñêè áåçîïàñíîãî
ìàòåðèàëà, êîòîðûé ìîæíî ëåãêî óäàëÿòü è ïåðåðàáàòûâàòü.
Óòèëèçàöèþ óïàêîâî÷íîãî ìàòåðèàëà ðåêîìåíäóåòñÿ îñóùåñòâëÿòü íà
ïåðåðàáàòûâàþùèõ ïðåäïðèÿòèÿõ.
Ïðèìåíÿåìûé óïàêîâî÷íûé ìàòåðèàë:
äåðåâî, êàðòîí, áóìàãà, ïîëèýòèëåíîâàÿ ïëåíêà

7. Ìîíòàæ ìàõîâèêà/ Ðó÷íîå óïðàâëåíèå

Âî èçáåæàíèå ïîâðåæäåíèé ïðè òðàíñïîðòèðîâêå ðóêîÿòêè ìîíòèðóþòñÿ
íà îáðàòíîé ñòîðîíå ìàõîâèêà. Ïåðåä ââîäîì â ýêñïëóàòàöèþ ðóêîÿòêà
ìàõîâèêà äîëæíà áûòü ïðàâèëüíî ñìîíòèðîâàíà.

7.1 Ìîíòàæ ìàõîâèêà

.Îòêðóòèòü êîëïà÷êîâóþ ãàéêó.

.Ñíÿòü ðóêîÿòêó è âñòàâèòü ñíîâà â
ïðàâèëüíîì ïîëîæåíèè.

.Çàêðóòèòü êîëïà÷êîâóþ ãàéêó.

.Ïåðåä íà÷àëîì ìîíòàæà ñíÿòü ñ
ìàõîâèêà íàêëåéêó.
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7.2 Ðó÷íîå óïðàâëåíèå Ðó÷íîå óïðàâëåíèå âêëþ÷àåòñÿ ïîâîðîòîì ðó÷íîãî ìàõîâèêà.
Ïåðåêëþ÷åíèå ïðè ýòîì íå òðåáóåòñÿ. Ïðè ðàáîòå îò äâèãàòåëÿ ìàõîâèê
çàáëîêèðîâàí.

Ïîâîðà÷èâàÿ ìàõîâèê âî âðåìÿ ðàáîòû ýëåêòðîïðèâîäà

îò äâèãàòåëÿ ìîæíî óâëè÷èòü èëè óìåíüøèòü âðåìÿ

ðàáîòû, â çàâèñèìîñòè îò íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ

8. Ìîíòàæ íà àðìàòóðó .Ïåðåä ìîíòàæîì ïðîâåðèòü ýëåêòðîïðèâîä íà
îòñóòñòâèå ïîâðåæäåíèé. Ïîâðåæäåííûå äåòàëè äîëæíû
áûòü çàìåíåíû çàâîäñêèìè çàïàñíûìè ÷àñòÿìè..Ïî îêîí÷àíèè ìîíòàæà ê àðìàòóðå ïðîâåðèòü
öåëîñòíîñòü ëàêîêðàñî÷íîãî ïîêðûòèÿ è ïðè
íåîáõîäèìîñòè âîññòàíîâèòü ïîâðåæäåííûå ó÷àñòêè.

.Ïðèâîäû íà çàñëîíêàõ ðåêîìåíäóåòñÿ ìîíòèðîâàòü â ïîëîæåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ.
(Ïåðåä ìîíòàæîì, âðàùàÿ ìàõîâèê ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå, ïðèâåñòè
ýëåêòðîïðèâîä äî ìåõàíè÷åñêîãî êîíå÷íîãî óïîðà ÇÀÊÐÛÒÎ)..Ïðèâîäû íà êðàíàõ ðåêîìåíäóåòñÿ ìîíòèðîâàòü â ïîëîæåíèè
ÎÒÊÐÛÒÎ.
(Ïåðåä ìîíòàæîì, âðàùàÿ ìàõîâèê ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè, ïðèâåñòè
ýëåêòðîïðèâîä äî ìåõàíè÷åñêîãî êîíå÷íîãî óïîðà ÎÒÊÐÛÒÎ).

.Òùàòåëüíî îáåçæèðèòü ñîïðèêàñàþùèåñÿ ïîâåðõíîñòè
ïðèñîåäèíèòåëüíûõ ôëàíöåâ ýëåêòðîïðèâîäà è àðìàòóðû..Íàäåòü ìóôòó ñöåïëåíèÿ íà øïèíäåëü àðìàòóðû è çàñòîïîðèòü (ðèñ. A2,
÷åðòåæ A èëè B), ñîáëþäàÿ ïðè ýòîì ðàçìåðû X, Y è Z (ñì. òàáëèöó 3)..Õîðîøî ñìàçàòü çóá÷àòûå øëèöû ìóôòû ñöåïëåíèÿ..Óñòàíîâèòå ïðèâîä òàêèì îáðàçîì, ÷òîáû ñîåäèíèòåëüíûå îòâåðñòèÿ íà
ïðèâîäå ñîâïàäàëè ñ ôëàíöàìè íà àðìàòóðå.
Ïðè íåîáõîäèìîñòè ïåðåìåñòèòå ïðèâîä ââåðõ-âíèç íà îäèí çóáåö.
Åñëè ôëàíöåâûå îòâåðñòèÿ íå ñîâïàäàþò ñ ðåçüáîâûìè, âðàùàòü
ìàõîâèê (ïîñëå ðàñöåïëåíèÿ áëîêèðîâêè) äî ñîâìåùåíèÿ îòâåðñòèé..Îáðàòèòü âíèìàíèå, íà ïðàâèëüíîå öåíòðèðîâàíèå è ïîëíîå
ïðèëåãàíèå ôëàíöåâ..Çàêðåïèòü ïðèâîä áîëòàìè (ìèí. êà÷åñòâî 8.8) ñ ïðóæèííûìè øàéáàìè.
Áîëòû çàòÿíóòü êðåñò-íàêðåñò ñîãëàñíî òàáëèöå 3.
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
ñ áëîêîì AUMA MATIC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

MOV

M

A

X

B

Z

Y

Ðèñ. A2

ìóôòà

àðìàòóðà

óñòàíîâî÷íûé âèíò

Òèï X ìàêñ. Y ìàêñ. Z ìàêñ. 8.8 TA [Íì]

SG 03.3/04.3-F04 10 0 37 4 x M 5 6
SG 03.3/04.3-F05 8 2 35 4 x M 6 11
SG 03.3/04.3-F07 8 2 35 4 x M 8 25

Òàáëèöà 3

Rtf-P
rim

e.r
u



9. Ïðîâåðêà ðåãóëèðîâêè êðàéíèõ ïîëîæåíèé

Ïðîâåðêà ìîæåò ïðîâîäèòüñÿ òîëüêî íà àðìàòóðå, êîòîðàÿ åùå íå áûëà
ïîäêëþ÷åíà ê òðóáîïðîâîäó.

9.1 Ðåãóëèðîâêà
îãðàíè÷èòåëÿ äëÿ
ïîëîæåíèÿ
ÇÀÊÐÛÒÎ

.Âðàùàÿ ìàõîâèê (äëÿ ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå),
óáåäèòåñü, ÷òî ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå ïîëîæåíèå àðìàòóðû
ñîîòâåòñòâóåò ìåõàíè÷åñêîìó êðàéíåìó ïîëîæåíèþ ïðèâîäà.

.Ïðè íåîáõîäèìîñòè óäàëèòå ðåçüáîâóþ çàãëóøêó (22.1) (ðèñ. Â1) è,
ïîâîðà÷èâàÿ âèíò ñ øåñòèóãîëüíîé ãîëîâêîé (21.1) (ðèñ. Â3), íàñòðîéòå
ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå ïîëîæåíèå. Ïîâîðîò âèíòà ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå
óâåëè÷èâàåò óãîë ïîâîðîòà, à ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè óìåíüøàåò óãîë
ïîâîðîòà.

.Âî èçáåæàíèå óòå÷êè ìàñëà íå âûêðó÷èâàéòå âèíòû
ñ øåñòèóãîëüíûìè ãîëîâêàìè (21.2, ðèñ. B2 è 21.1,
ðèñ. B3) äî êîíöà..Ñîáëþäàéòå âåëè÷èíó ïàðàìåòðà Tìèí. (ñì. ãëàâó 9.3).

.Ïðîâåðèòü êîëüöî çàãëóøêè. Â ñëó÷àå ïîâðåæäåíèÿ, çàìåíèòü..Çàêðóòèòå íà ìåñòî ðåçüáîâóþ çàãëóøêó (22.1, ðèñ. B1).
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

MOV

M

Ðèñ. B1

22.2 22.1

Ðèñ. B2: Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ Ðèñ. B3:Íàñòðîéêà êðàéíåãî
ÎÒÊÐÛÒÎ (âèä ñâåðõó ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ

(âèä ñâåðõó)

21.2

22.2 22.1

21.1Rtf-P
rim

e.r
u



9.2 Ðåãóëèðîâêà îãðàíè÷èòåëÿ
äëÿ ïîëîæåíèÿ
ÎÒÊÐÛÒÎ

Óãîë ïîâîðîòà íà çàâîäå óñòàíàâëèâàåòñÿ íà 90° èëè íà äðóãóþ âåëè÷èíó
ñîãëàñíî òðåáîâàíèþ çàêàç÷èêà. Â ñëó÷àå èçìåíåíèÿ íàñòðîéêè
êîíå÷íîãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ ìîæåò ïîíàäîáèòüñÿ êîððåêòèðîâêà
êîíå÷íîãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ.

.Âðàùàÿ ìàõîâèê (äëÿ ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè),
óáåäèòåñü, ÷òî ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå ïîëîæåíèå àðìàòóðû
ñîîòâåòñòâóåò ìåõàíè÷åñêîìó êðàéíåìó ïîëîæåíèþ ïðèâîäà..Ïðè íåîáõîäèìîñòè óäàëèòå ðåçüáîâóþ çàãëóøêó (22.2) (ðèñ. Â2) è,
ïîâîðà÷èâàÿ âèíò ñ øåñòèóãîëüíîé ãîëîâêîé (21.2) (ðèñ. Â2), íàñòðîéòå
ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå ïîëîæåíèå..Ïðîâåðèòü êîëüöî çàãëóøêè. Â ñëó÷àå ïîâðåæäåíèÿ, çàìåíèòü..Íàâèíòèòü è çàòÿíóòü íà ìåñòî ðåçüáîâóþ çàãëóøêó (22.2).

9.3 Ðåãóëèðîâêà ìåõàíè÷åñêèõ êîíöåâûõ óïîðîâ

Îãðàíè÷åíèå ïîâîðîòà â êîíå÷íûõ ïîëîæåíèÿõ

îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç êîíå÷íûå ïóòåâûå âûêëþ÷àòåëè

(ñì. ñòð. 13). Ìåõàíè÷åñêèå êîíöåâûå óïîðû ïðèâîäà

íåîáõîäèìî îòðåãóëèðîâàòü íà âåëè÷èíó, íåìíîãî

ïðåâûøàþùóþ (ïðèáë. íà 2°) äåéñòâèòåëüíûé óãîë

ïîâîðîòà ïðèâîäà.
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
ñ áëîêîì AUMA MATIC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

MOV

M

TT m in .T min.T

Ðèñ. B4: (âèä ñâåðõó Ðèñ. B5: (âèä ñâåðõó)

Ñòàíäàðòíàÿ çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà äëÿ óãëà ïîâîðîòà 90°:
Óãîë ïîâîðîòà 1) SG 03.3/ SG 04.3
ïàðàìåòð T (çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà) ìì 13,5
ïàðàìåòð Tìèí.2) ìì 9

1) Ïðè ïîâîðîòå âèíòîâ ñ öèëèíäðè÷åñêîé ãîëîâêîé äëÿ êðàéíèõ ïîëîæåíèé ÎÒÊÐÛÒÎ èëè
ÇÀÊÐÛÒÎ ïîçèöèÿ êðàéíèõ ïîëîæåíèé ìåíÿåòñÿ ñîîòâåòñòâåííî.
Óãîë ïîâîðîòà ïðîâåðÿåòñÿ è óñòàíàâëèâàåòñÿ ïóòåì èçìåíåíèÿ âåëè÷èíû ïàðàìåòðà «Ò».

2) Â ñëó÷àå ïðåâûøåíèÿ çíà÷åíèÿ «Òìèí.» ïðèâîä ìîæåò âûéòè èç ñòðîÿ.

Íàñòðîéêà êðàéíèõ ïîëîæåíèé ïðè 1 ïîâîðîòå âèíòà ñ öèëèíäðè÷åñêîé
ãîëîâêîé èçìåíÿåòñÿ íà:

ïðè ïîâîðîòå ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå ïðèáë.: 3,3°

ïðè ïîâîðîòå ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè ïðèáë.: 2,4°

Rtf-P
rim

e.r
u



10. Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå Îáñëóæèâàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê èëè

ïðîìûøëåííîãî îáîðóäîâàíèÿ äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ,

ñîãëàñíî ýëåêòðîòåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì,

ñïåöèàëèñòîì-ýëåêòðèêîì èëè ñïåöèàëüíî

ïðîèíñòðóêòèðîâàííûì ïåðñîíàëîì ïîä

íåïîñðåäñòâåííûì êîíòðîëåì ñïåöèàëèñòà - ýëåêòðèêà â

ñîîòâåòñòâèè ñ ïðàâèëàìè ðàáîòû ïî ýëåêòðè÷åñêîé

áåçîïàñíîñòè.

Íåïîëíîïîâîðîòíûå ïðèâîäû AUMA òèïà SG óïðàâëÿþòñÿ ñ ïîìîùüþ
áëîêà óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC. Äàííûé óçåë óïðàâëåíèÿ ìîæåò áûòü
ñìîíòèðîâàí íåïîñðåäñòâåííî íà ïðèâîäå èëè îòäåëüíî íà ñòåíå.

Ïðè óñòàíîâêå áëîêà óïðàâëåíèÿ MATIC íà íàñòåííîì êðåïëåíèè ñëåäóåò
ïðèíÿòü âî âíèìàíèå ñëåäóþùåå:

.Äëÿ ñîåäèíåíèÿ ýëåêòðîïðèâîäà ñ MATIC íà íàñòåííîì êðåïëåíèè
ñëåäóåò ïðèìåíÿòü ïîäõîäÿùèå ãèáêèå, ýêðàíèðîâàííûå êàáåëè.
(Ñîåäèíèòåëüíûå êàáåëè ìîæíî çàêàçàòü ïî àäðåñàì, óêàçàííûì íà
ñòðàíèöå 32)..Äëèíà êàáåëÿ ìåæäó áëîêîì óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC è ïðèâîäîì íå
äîëæíà ïðåâûøàòü 100 ìåòðîâ..Äëÿ ðàáîòû ôóíêöèè îáðàòíîãî ñèãíàëà ïîëîæåíèÿ íåîáõîäèìî
ïðèìåíÿòü ýëåêòðîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ â ÷åòûðåõïðîâîäíîé
ñèñòåìå..Ñîåäèíèòåëüíûå êàáåëè ïîäêëþ÷àòü ñîãëàñíî ìîíòàæíîé ñõåìå MSP..Ïåðåä âêëþ÷åíèåì ïðîâåðèòü íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ (ñì. ñòðàíèöó 15).

10.1 Ïîäêëþ÷åíèå ñ ïîìîùüþ øòåêåðíîãî ðàçúåìà AUMA

.Ïðîâåðèòü ñîîòâåòñòâèå íàïðÿæåíèÿ, òîêà è ÷àñòîòû ñåòè ïèòàíèÿ
òåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì äâèãàòåëÿ (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó íà
äâèãàòåëå/ AUMA MATIC)..Îòâåðíóòü áîëòû (26.01) (ðèñ. C2) è ñíÿòü øòåêåðíóþ êðûøêó (26.0)..Îòâåðíóòü áîëòû (26.2.5) è ñíÿòü êðûøêó (26.2) ñî øòåêåðíîé êðûøêè
(26.0)..Çàêðåïèòü íà ñîåäèíèòåëüíûõ êàáåëÿõ ñîîòâåòñòâóþùèå ðàçúåìû.

.Ñòåïåíü çàùèòû IP 67 è IP 68 ãàðàíòèðóåòñÿ òîëüêî ïðè
ïðèìåíåíèè ñîîòâåòñòâóþùèõ êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ..Íåèñïîëüçóåìûå êàáåëüíûå âûâîäû ñëåäóåò çàêðûòü
ñîîòâåòñòâóþùèìè çàãëóøêàìè.

.Ïîäñîåäèíèòü ïðîâîäà ñîãëàñíî ìîíòàæíîé ñõåìå MSP KMS B.
Ñîîòâåòñòâóþùàÿ ýëåêòðîñõåìà âìåñòå ñ èíñòðóêöèåé ïî ýêñïëóàòàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ â ïðî÷íîé óïàêîâêå, êîòîðàÿ çàêðåïëÿåòñÿ íà ìàõîâèêå
ïðèâîäà. Ïðè îòñóòñòâèè ýëåêòðè÷åñêîé ñõåìû åå ìîæíî çàïðîñèòü
ñîãëàñíî êîìèññèîííîìó íîìåðó (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó) èëè
çàãðóçèòü ÷åðåç èíòåðíåò (ñì. ñòðàíèöó 31).

Êðåïåæíàÿ ðàìêà äëÿ çàùèòû îò âîçäåéñòâèé îêðóæàþùåé ñðåäû è
ïðåäîòâðàùåíèÿ êàñàíèé êîíòàêòîâ ïîñòàâëÿåòñÿ ïî çàïðîñó. (ñì. ñïèñîê
àäðåñîâ íà ñòðàíèöå 32).
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

Ðèñ. C1: Êðîíøòåéí äëÿ
íàñòåííîãî ìîíòàæà

ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü ê ïðèâîäó

Ðèñ. C2: Ïîäêëþ÷åíèå

26.0

26.01

26.2

26.2.5

Ðèñ. C3: Êðåïåæíàÿ ðàìêà
(âñïîìîãàòåëüíîå îáîðóäîâàíèå)

Êðåïåæíàÿ ðàìêà

Rtf-P
rim

e.r
u



10.2 Îáîãðåâàòåëü Ýëåêòðîïðèâîäû AUMA â áàçîâîì èñïîëíåíèè èìåþò îáîãðåâàòåëü.
Åñëè íå áûëî îñîáûõ òðåáîâàíèé çàêàç÷èêà, ñõåìà îáîãðåâà
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê âíóòðåííåé öåïè.

10.3 Çàùèòà äâèãàòåëÿ Äëÿ çàùèòû äâèãàòåëÿ îò ïåðåãðåâà â åãî ñõåìå èìååòñÿ
òåðìîâûêëþ÷àòåëü. Ïðè ïðåâûøåíèè ìàêñèìàëüíî äîïóñòèìîé
òåìïåðàòóðû îáìîòêè áëîê óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC îòêëþ÷àåò
äâèãàòåëü. Äâèãàòåëü ñíîâà âêëþ÷àåòñÿ àâòîìàòè÷åñêè ïîñëå îõëàæäåíèÿ
äî òåìïåðàòóðû ïðèáë. 90°. Ïîñëå ýòîãî ïðèâîä ìîæåò áûòü îïÿòü
çàïóùåí.

10.4 Äèñòàíöèîííûé äàò÷èê Äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ äèñòàíöèîííîãî äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ (ïîòåíöèîìåòð,
RWG) ïðèìåíÿéòå ýêðàíèðîâàííûå êàáåëè.

10.5 Âèä îòêëþ÷åíèÿ Îãðàíè÷åíèå ïîâîðîòà â êîíå÷íûõ ïîëîæåíèÿõ îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç
êîíå÷íûå ïóòåâûå âûêëþ÷àòåëè.
Êîíòðîëü êðóòÿùåãî ìîìåíò íå ïðîèçâîäèòñÿ.

Ïðèìåíåíèå îãðàíè÷èòåëÿ êðóòÿùåãî ìîìåíòà äëÿ

îòêëþ÷åíèÿ ïðèâîäà íå äîïóñêàåòñÿ. Êîíòàêòîðû S1-2 è

S3-2 íà ëîãè÷åñêîé ïëàòå (ñì. ñòð. 21) äîëæíû áûòü

óñòàíîâëåíû íà ïóòåâîå âûêëþ÷åíèå.

10.6 Ìîíòàæ êðûøêè .Ïîñëå ïîäêëþ÷åíèÿ ñåòè íàñàäèòü âòóëêó ñ ãíåçäàìè (26.2) (ñì. ðèñ. C2,
ñòð. 11) íà øòåïñåëüíóþ êðûøêó (26.0) è çàêðåïèòü áîëòàìè (26.2.5)..Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà øòåïñåëüíîé êðûøêå (26.0)
è ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè áåñêèñëîòíîé ñìàçêîé, íàïðèìåð, âàçåëèíîì..Íàäåòü øòåïñåëüíóþ êðûøêó (26.0) è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü 4 áîëòà
(26.01) êðåñò-íàêðåñò..Ïîäòÿíóòü êàáåëüíûå ðàçúåìû äëÿ îáåñïå÷åíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåé
ñòåïåíè çàùèòû.
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
ñ áëîêîì AUMA MATIC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè Êëåììû ñèëîâîãî íàïðÿæåíèÿ1) Çàçåìëåíèå Steuerkontakte

Ìàêñ.êîëè÷åñòâî êëåìì 6 (3 èñïîëüçóþòñÿ) 1 (îïåðåæàþùèé êîíòàêò) 50 Stifte/Buchsen
Îáîçíà÷åíèå U1, V1, W1, U2, V2, W2 nach VDE 1 bis 50
Ìàêñ.íàïðÿæåíèå 750 V – 250 V
Ìàêñ.íîìèíàëüíûé òîê 25 A – 16 A
Âèä ïîäêëþ÷åíèÿ âèíòîâîé çàæèì âèíòîâîé çàæèì âèíòîâîé çàæèì
Ìàêñèìàëüîå ñå÷åíèå ïðîâîäà 6 ìì2 6 ìì2 2,5 ìì2

Ìàòåðèàë: êîðïóñ ðàçúåìà ïîëèàìèä ïîëèàìèä ïîëèàìèä
êîíòàêòû ëàòóíü (Ms) ëàòóíü (Ms) ëóæåííàÿ ëàòóíü

1) Ïðè èñïîëüçîâàíèè ìåäíûõ ïðîâîäîâ. Ïðè èñïîëüçîâàíèè àëþìèíèåâûõ ïðîâîäîâ íåîáõîäèìî ïðîêîíñóëüòèðîâàòüñÿ ñ
çàâîäîì-èçãîòîâèòåëåì.

Òàáëèöà 4: Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè øòåïñåëüíîãî ðàçúåìà AUMA
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11. Íàñòðîéêà ïóòåâîãî âûêëþ÷àòåëÿ.Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé..Ñíÿòü óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ (ðèñ. D). Äëÿ ýòîãî ìîæíî èñïîëüçîâàòü
êëþ÷ (ïðèáë. 14 ìì) â êà÷åñòâå ðû÷àãà.

Ñëåäóþùåå îïèñàíèå äåéñòâèòåëüíî äëÿ èñïîëíåíèÿ ñ «çàêðûòèåì ïî
÷àñîâîé ñòðåëêå», òî åñòü âàë ïðèâîäà â íàïðàâëåíèè ïîëîæåíèÿ
ÇÀÊÐÛÒÎ âðàùàåòñÿ ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå.

11.1 Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ (÷åðíîå ïîëå)

.Âðàùàòü ìàõîâèê ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî ïîëíîãî çàêðûòèÿ àðìàòóðû..Ïîâåðíóòü â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ ïðèáë. íà îäèí îáîðîò, à çàòåì íà
ïîë-îáîðîòà ñíîâà â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Â ïîñòîÿííî íàäàâëåííîì ïîëîæåíèè ñ ïîìîùüþ îòâåðòêè (5 ìì)
âðàùàòü óñòàíîâî÷íûé øïèíäåëü À (ðèñ. E) ïî íàïðàâëåíèþ ñòðåëêè,
îáðàùàÿ ïðè ýòîì âíèìàíèå íà êóëà÷îê Â. Ïðè âðàùåíèè ñëûøèòñÿ
è îùóùàåòñÿ ïîùåëêèâàíèå, êóëà÷îê Â «ïðûãàåò» êàæäûé ðàç íà 90°.
Êîãäà êóëà÷îê B âñòàíåò íà 90° ïåðåä âûêëþ÷àòåëåì, äàëüøå ñëåäóåò
âðàùàòü îñòîðîæíî.
Êàê òîëüêî óêàçàòåëü Â êîñíåòñÿ âûêëþ÷àòåëÿ, óñòàíîâî÷íûé øïèíäåëü
îòïóñòèòü è áîëüøå íå âðàùàòü.
Â ñëó÷àå îøèáî÷íîãî ïåðåêðó÷èâàíèÿ (ñëûøèòñÿ ïîùåëêèâàíèå
ïðîñêàêèâàþùåãî êóëà÷êà), âðàùàòü óñòàíîâî÷íûé øïèíäåëü â òîì æå
íàïðàâëåíèè è ïîâòîðèòü ïîïûòêó íàñòðîéêè.
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M

Ðèñ. D

Äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ

Ðèñ. E
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11.2 Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ (áåëîå ïîëå)

.Âðàùàòü ìàõîâèê ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî ïîëíîãî îòêðûòèÿ
àðìàòóðû..Ïîâåðíóòü â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ ïðèáë. íà îäèí îáîðîò, à çàòåì íà
ïîë-îáîðîòà ñíîâà â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ..Â ïîñòîÿííî íàäàâëåííîì ïîëîæåíèè ñ ïîìîùüþ îòâåðòêè (5 ìì)
âðàùàòü óñòàíîâî÷íûé øïèíäåëü D (ðèñ. E) ïî íàïðàâëåíèþ ñòðåëêè,
îáðàùàÿ ïðè ýòîì âíèìàíèå íà êóëà÷îê Å. Ïðè âðàùåíèè ñëûøèòñÿ
è îùóùàåòñÿ ïîùåëêèâàíèå, êóëà÷îê Å «ïðûãàåò» êàæäûé ðàç íà 90°.
Êîãäà êóëà÷îê Å âñòàíåò íà 90° ïåðåä âûêëþ÷àòåëåì, äàëüøå ñëåäóåò
âðàùàòü îñòîðîæíî.
Êàê òîëüêî êóëà÷îê Å êîñíåòñÿ âûêëþ÷àòåëÿ, óñòàíîâî÷íûé øïèíäåëü
îòïóñòèòü è áîëüøå íå âðàùàòü.
Â ñëó÷àå îøèáî÷íîãî ïåðåêðó÷èâàíèÿ (ñëûøèòñÿ ïîùåëêèâàíèå
ïðîñêàêèâàþùåãî êóëà÷êà), âðàùàòü óñòàíîâî÷íûé øïèíäåëü â òîì æå
íàïðàâëåíèè, ÷òîáû ïîâòîðèòü ïîïûòêó íàñòðîéêè.

12. Íàñòðîéêà ìåõàíè÷åñêîãî óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ

Äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ çà ïîëíûé õîä îò ÎÒÊÐÛÒÎ äî ÇÀÊÐÛÒÎ
è îáðàòíî ïîâîðà÷èâàåòñÿ ïðèáëèçèòåëüíî íà 90°.

.Ïîìåñòèòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ íà âàë (ðèñ. F)..Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Ïîâåðíóòü íèæíèé äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ òàê, ÷òîáû ñèìâîë
ÇÀÊÐÛÒÎ íàõîäèëñÿ íà îäíîì óðîâíå ñ ìåòêîé íà êðûøêå (ðèñ. F)..Óñòàíîâèòü ïðèâîä â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ..Óäåðæèâàòü íèæíèé äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ â ïîçèöèè ÇÀÊÐÛÒÎ
è ïîâåðíóòü âåðõíèé äèñê ñ ñèìâîëîì ÎÒÊÐÛÒÎ òàê, ÷òîáû îí
ñîâìåñòèëñÿ ñ ìåòêîé íà êðûøêå.
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13. Ïðîáíûé ïóñê Ïðîâåðêà íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ :

Ýòîò òåñò ñëåäóåò ïðîâîäèòü äëÿ áëîêà óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC ñ
íàñòåííûì êðåïëåíèåì (ñì.ñòð. 11) è íåïîëíîîáîðîòíîãî 3-õ ôàçíîãî
ïðèâîäà ïåðåìåííîãî òîêà.
Åñëè áëîê óïðàâëåíèÿ ñìîíòèðîâàí ñ ïðèâîäîì, àâòîìàòè÷åñêàÿ
êîððåêöèÿ ôàç îáåñïå÷èò ïðàâèëüíîå íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ, äàæå åñëè
ïðè óñòàíîâêå ôàçû áûëè ñïóòàíû.
.Íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ ïðèâîäà óêàçûâàåòñÿ èíäèêàòîðíûì äèñêîì

(ðèñ. G1)..Âêëþ÷èòå ðó÷íîå óïðàâëåíèå, êàê îïèñàíî íà ñòðàíèöå 7, ãëàâà 7..Âðó÷íóþ ïðèâåñòè ïðèâîä â ñðåäíåå ïîëîæåíèå..Óñòàíîâèòå ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèå ìåñòíîãî
óïðàâëåíèÿ (I) (ðèñ. G2)..Ïîäàéòå íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ..Íàæìèòå íà êíîïêó ÇÀÊÐÛÒÜ è ñëåäèòå çà íàïðàâëåíèåì âðàùåíèÿ:

.Åñëè íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ íåâåðíîå, íåìåäëåííî âûêëþ÷èòå:
Èñïðàâüòå ôàçû ïîäñîåäèíåííîãî ê íàñòåííîìó äåðæàòåëþ è ïðèâîäó
êàáåëÿ. Ïîâòîðèòå çàïóñê.

Ïðîâåðêà ïóòåâîãî âûêëþ÷àòåëÿ:
.Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü óñòàíîâèòü â ïîëîæåíèå ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ (0)

(ðèñ. G2)..Ïîäàòü íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ..Âêëþ÷èòå ðó÷íîé ðåæèì (ñì. ãëàâó 7. íà ñòð. 7..Âðó÷íóþ ïðèâåñòè ïðèâîä â îáà êðàéíèõ ïîëîæåíèÿ àðìàòóðû..Ïðîâåðèòü ïðàâèëüíîñòü ïóòåâûõ îãðàíè÷èòåëåé îáîèõ êðàéíèõ
ïîëîæåíèé. Ïðè ýòîì ïðîñëåäèòü, ÷òîáû ñîîòâåòñòâóþùèé
âûêëþ÷àòåëü â êðàéíåì ïîëîæåíèè ïðèâîäà çàìûêàëñÿ, à ïðè íà÷àëå
õîäà â äðóãîì íàïðàâëåíèè ñíîâà ðàçìûêàëñÿ. Åñëè ýòîãî íå
ïðîèñõîäèò, íàñòðîéòå ïóòåâûå âûêëþ÷àòåëè (ñòð. 13, ãëàâà 11.

Ïðè ïðàâèëüíî íàñòðîåííûõ ïóòåâûõ âûêëþ÷àòåëÿõ:.Íà ìåñòíîì áëîêå óïðàâëåíèÿ óñòàíîâèòå ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü
â ïîëîæåíèå ìåñòíîãî ðåæèìà (I) è íàæìèòå íà êíîïêó, ÷òîáû
ïðîèçâåñòè ïðîáíûé ïóñê (ðèñ. G2).

Ïîäà÷à íàïðÿæåíèÿ

ïèòàíèÿ óçëà AUMA

MATIC â ïîëîæåíèè

ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ íå

ïðåðûâàåòñÿ.

Ïðè îòñóòñòâèè äîïîëíèòåëüíûõ óçëîâ (ãëàâû 14. - 16.):.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà êðûøêå è êîðïóñå.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé..Íàäåòü êðûøêó íà áëîê êîììóòàòîðà è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü áîëòû
êðåñò-íàêðåñò.
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Ðèñ. G1: Äèñê óêàçàòåëÿ
ïîëîæåíèÿ

ÇÀÊÐÛÒÎÎÒÊÐÛÒÎ

Íàïðàâëåíèå âðàùåíèÿ óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ:

ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå ïðàâèëüíî

Ðèñ. G2: Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ

ÎÒÊÐÛÒÎ

Ñáîé

ÇÀÊÐÛÒÎ

ÎÒÊÐÛÒÎ

ÑÒÎÏ

ÇÀÊÐÛÒÎ

Ïîëîæåíèå ñåëåêòîðíîãî
ïåðåêëþ÷àòåëÿ
0: ÂÛÊË.
I: ìåñòíûé ðåæèì
II: äèñòàíö. ðåæèì

3 Ñèãíàëüíàÿ ëàìïà:3 Êíîïêà
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14. Ðåãóëèðîâêà ïîòåíöèîìåòðà (ìîäèôèêàöèÿ)

— äëÿ äèñòàíöèîííîé èíäèêàöèè —

.Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé..Ñíÿòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ..Âðàùàòü ïîòåíöèîìåòð (R) ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî óïîðà. Êðàéíåå
ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ ñîîòâåòñòâóåò 0 %, à ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ - 100 %..Ïîâåðíèòå ïîòåíöèîìåòð (R) íåìíîãî íàçàä îò óïîðà..Ïðîèçâåñòè ïîäñòðîéêó íóëåâîé òî÷êè âíåøíåãî ïîòåíöèîìåòðà (äëÿ
äèñòàíöèîííîé èíäèêàöèè)..Íàñàäèòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ íà âàë è íàñòðîèòü, êàê îïèñàíî íà
ñòð. 14 (ãëàâà 12.)..Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà êðûøêå è êîðïóñå.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé..Ïîñòàâèòü íà ìåñòî êðûøêó áëîêà êîììóòàòîðà è çàêðóòèòü áîëòû.

15. Ðåãóëèðîâêà ýëåêòðîííîãî äàò÷èêà RWG (ìîäèôèêàöèÿ)

— äëÿ äèñòàíöèîííîé èíäèêàöèè èëè âíåøíåé ðåãóëèðîâêè —

Ïîñëå ìîíòàæà ýëåêòðîïðèâîäà íà àðìàòóðó ïðîâåðèòü íàñòðîéêó ïóòåì
çàìåðà âûõîäíîãî òîêà (ñì. ãëàâó 15.1 è 15.2) è ïðè íåîáõîäèìîñòè
ïîäðåãóëèðîâàòü.
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Ìîíòàæíàÿ
ñõåìà

KMS B_ _ _ _ R _ /_ _

(òðåáóþòñÿ äîïîëí. 2 æèëû)
4-ïðîâîäíàÿ ñèñòåìà

KMS B_ _ _ _ Z _ /_ _
KMS B_ _ _ _ Z _ /_ _

(òðåáóþòñÿ äîïîëí. 2 æèëû.)
2-ïðîâîäíàÿ ñèñòåìà

Âûõîäíîé òîê Ia 0 – 20 ìA, 4 - 20 ìA 4 – 20 ìA
Íàïðÿæåíèå
ïèòàíèÿg

Uv âíóòð. íàïðÿæ.

24 Â ïîñò. òîê
âíåøí. ïèòàíèå

12 Â ïîñò. òîêà. + (I x RB),
ìàêñ. 30 V

Ìàêñ. òîê
ïîòðåáëåíèÿ

I 25 ìA ïðè âûõîä.
òîêå 20 ìA

20 ìA

ìàêñ. íàãðóçêà RB 600 � (Uv - 12 Â) / 20 ìA

Òàáëèöà 5: Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè RWG 6020

Ðèñ. H

R
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15.1 Íàñòðîéêà 2-ïðîâîäíîé ñèñòåìû 4-20 ìÀ è 4-ïðîâîäíîé ñèñòåìû 0-20 ìÀ

Ïðè íàëè÷èè äàò÷èêîâ ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé (ñòð. 19) 2-ïðîâîäíàÿ
ñèñòåìà ïðèìåíÿòüñÿ íå ìîæåò.

.Ïîäàéòå íàïðÿæåíèå íà ýëåêòðîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ..Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé..Ñíÿòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ..Ïîäñîåäèíèòü àìïåðìåòð äëÿ èçìåðåíèÿ 0 - 20 ìA ê
èçìåðèòåëüíûì òî÷êàì (MP1/ MP2) (ðèñ. J).
Â êîíå÷íîì ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ, ïîñëå íàñòðîéêè
4-ïðîâîäíîé ñèñòåìû âåëè÷èíà òîêà äîëæíà áûòü 0 ìÀ, à
äâóõïðîâîäíîé ñèñòåìû - 4 ìÀ.

Äîëæíà áûòü ïîäêëþ÷åíà ýëåêòðè÷åñêàÿ öåïü âíåøíåé

íàãðóçêè (ìàêñ. íàãðóçêà RB), èëè øóíòèðîâàíû

ñîîòâåòñòâóþùèå êîíòàêòû íà øòåïñåëüíîì ðàçúåìå

AUMA (ñì. ìîíòàæíóþ ñõåìó). Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå

âûïîëíèòü èçìåðåíèå áóäåò íåâîçìîæíî.

.Âðàùàòü ïîòåíöèîìåòð (R) ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî óïîðà..Ïîâåðíèòå ïîòåíöèîìåòð (R) íåìíîãî íàçàä îò óïîðà.

.Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R6 - “0”) âðàùàòü ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî
òåõ ïîð, ïîêà íå íà÷íåò âîçðàñòàòü âûõîäíîé òîêîâûé ñèãíàë..Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R6 - “0”) ïîâåðíóòü îáðàòíî äî âåëè÷èíû
òîêà ïðèáëèçèòåëüíî äî 0,1 ìÀ (èëè äî 4,1 ìÀ äëÿ äâóõïðîâîäíîé
ñèñòåìû). Ýòî íåîáõîäèìî, äëÿ òîãî ÷òîáû ñèãíàë íå îïóñêàëñÿ íèæå
ýëåêòðè÷åñêîãî íóëÿ..Ïðèâåäèòå àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ..Âðàùàÿ ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R5 - “ìàêñ.”), íàñòðîèòü íà êîíå÷.
çíà÷åíèå 20 ìÀ..Óñòàíîâèòü ïðèâîä â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ è ïðîâåðèòü ìèíèìàëüíóþ
âåëè÷èíó (0 ìÀ èëè 4 ìÀ). Ïðè íåîáõîäèìîñòè îòêîððåêòèðîâàòü..Íàñàäèòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ íà âàë è íàñòðîèòü, êàê îïèñàíî íà
ñòð. 14 (ãëàâà 12.)..Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà êðûøêå è êîðïóñå.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé..Íàäåòü êðûøêó íà áëîê êîììóòàòîðà è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü áîëòû
êðåñò-íàêðåñò.
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Ðèñ. H

R

Ðèñ. J

R6 “0”

MP1 (–)

R5 “ìàêñ”

MP2 (+)
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15.2 Ðåãóëèðîâêà 4-ïðîâîäíîé ñèñòåìû 4-20 ìÀ.Ïîäàéòå íàïðÿæåíèå íà ýëåêòðîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ..Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé..Ñíÿòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ..Ïîäñîåäèíèòü àìïåðìåòð äëÿ èçìåðåíèÿ 0 - 20 ìA
ê èçìåðèòåëüíûì òî÷êàì (MP1/ MP2) (ðèñ. J).

Äîëæíà áûòü ïîäêëþ÷åíà ýëåêòðè÷åñêàÿ öåïü âíåøíåé

íàãðóçêè (ìàêñ. íàãðóçêà RB), èëè øóíòèðîâàíû

ñîîòâåòñòâóþùèå êîíòàêòû íà øòåïñåëüíîì ðàçúåìå

AUMA (ñì. ìîíòàæíóþ ñõåìó). Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå

âûïîëíèòü èçìåðåíèå áóäåò íåâîçìîæíî.

.Âðàùàòü ïîòåíöèîìåòð (R) ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî óïîðà..Ïîâåðíèòå ïîòåíöèîìåòð (R) íåìíîãî íàçàä îò óïîðà.

.Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R6 - “0”) âðàùàòü ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî
òåõ ïîð, ïîêà íå íà÷íåò âîçðàñòàòü âûõîäíîé òîêîâûé ñèãíàë..Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R6 - “0”) ïîâåðíóòü îáðàòíî äî âåëè÷èíû
òîêà ïðèáëèçèòåëüíî äî 0,1 ìÀ..Ïðèâåäèòå àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ..Âðàùàÿ ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R5 - “ìàêñ.”), íàñòðîèòü íà êîíå÷.
çíà÷åíèå 16 ìÀ..Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R5 - “ìàêñ.”) íàñòðîèòü îò 0,1 ìÀ äî
íà÷àëüíîãî çíà÷åíèÿ 4 ìÀ.
Òàêèì îáðàçîì, êðàéíåå çíà÷åíèå îäíîâðåìåííî ñìåñòèòñÿ íà 4 ìÀ,
è áóäåò óñòàíîâëåí äèàïàçîí 4-20 ìÀ..Óñòàíîâèòü ñíîâà êðàéíèå ïîëîæåíèÿ è ïðîâåðèòü íàñòðîéêó. Ïðè
íåîáõîäèìîñòè îòêîððåêòèðîâàòü..Íàñàäèòü äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ íà âàë è íàñòðîèòü, êàê îïèñàíî
íà ñòð. 14 (ãëàâà 12.)..Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà êðûøêå è êîðïóñå.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé..Íàäåòü êðûøêó íà áëîê êîììóòàòîðà è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü áîëòû
êðåñò-íàêðåñò.
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Ðèñ. J
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MP1 (–)
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16. Íàñòðîéêà äàò÷èêîâ ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé (ìîäèôèêàöèÿ)

Ïðîìåæóòî÷íûå ïåðåêëþ÷àòåëè WDR/LSA è WDL/LSB ìîãóò âêëþ÷àòü
è âûêëþ÷àòü ðàçëè÷íûå öåïè.

Äàò÷èêè ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé óñòàíàâëèâàþòñÿ íà çàâîäå ñîãëàñíî
òðåáîâàíèÿì çàêàç÷èêà. Ïðè îòñóòñòâèè óêàçàíèé çàêàç÷èêà äàò÷èê
WDR/LSA íàñòðàèâàåòñÿ íà 5 ìÀ, à äàò÷èê WDL/LSB – íà 15 ìÀ.
Ïðè íåîáõîäèìîñòè äàò÷èêè ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé ìîæíî íàñòðîèòü
ñëåäóþùèì îáðàçîì:
.Ïîäàéòå íàïðÿæåíèå íà ýëåêòðîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ..Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé.

.Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ..Ïîäñîåäèíèòü àìïåðìåòð äëÿ èçìåðåíèÿ 0 - 20 ìA ê èçìåðèòåëüíûì
òî÷êàì (MP1/ MP2).
(Àìïåðìåòð ïðè íîðìàëüíîì ðåæèìå = 0 ìA èëè 4 ìA, à ïðè èíâåðñíîì
ðåæèìå = 20 ìÀ).Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R9) âðàùàòü ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî òåõ
ïîð, ïîêà íå ïîãàñíåò ñâåòîäèîä V9..Çàïóñòèòü àðìàòóðó â íàïðàâëåíèè ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ. Ïî
äîñòèæåíèþ íåîáõîäèìîãî ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ (WDR/LSA)
îñòàíîâèòü ïðèâîä..Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R9) âðàùàòü ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî
òåõ ïîð, ïîêà íå çàãîðèòñÿ ñâåòîäèîä V9. Íàñòðîéêà ïðîìåæóòî÷íîãî
ïîëîæåíèÿ WDR/LSA çàâåðøåíà..Ïðèâåäèòå àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ. (Àìïåðìåòð ïðè
íîðìàëüíîì ðåæèìå = 20 ìA, à ïðè èíâåðñíîì ðåæèìå = 0 ìA èëè 4 ìA).Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R10) âðàùàòü ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî
òåõ ïîð, ïîêà íå ïîãàñíåò çåëåíûé ñâåòîäèîä V10..Çàïóñòèòü àðìàòóðó â íàïðàâëåíèè ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ. Ïî
äîñòèæåíèþ íåîáõîäèìîãî ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ (WDL/LSB)
îñòàíîâèòü ïðèâîä..Ïîäñòðîå÷íûé ïîòåíöèîìåòð (R10) âðàùàòü ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî òåõ
ïîð, ïîêà íå çàãîðèòñÿ çåëåíûé ñâåòîäèîä V10. Íàñòðîéêà
ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ WDL/LSB çàâåðøåíà..Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà êðûøêå è êîðïóñå.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé..Íàäåòü êðûøêó íà áëîê êîììóòàòîðà è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü áîëòû
êðåñò-íàêðåñò.

19

Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

MOV

M

Ðèñ. K

R6 “0”

MP1 (–)

MP2 (+)

R10

V10 (çåëåíûé)
=WDL
äîñòèãíóòî

M9 ((æåëòûé) = WDR äîñòèãíóòî

¹ Öâåò Ôóíêöèÿ Îïèñàíèå

V9 æåëòûé ãîðèò: WDR/LSA äîñòèãíóòà óñòàíîâëåííàÿ âåëè÷èíà
ïîëîæåíèÿ

íå ãîðèò: WDR/LSA ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå WDR íå
äîñòèãíóòî

V10 grün ãîðèò: WDL/LSB äîñòèãíóòà óñòàíîâëåííàÿ âåëè÷èíà
ïîëîæåíèÿ

íå ãîðèò: WDL/LSB ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå WDL íå
äîñòèãíóòî

Òàáëèöà 6
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17. Ïðîãðàììèðîâàíèå AUMA MATIC

17.1 Ôóíêöèè ëàìï äèàãíîñòèêè íà ïëàòå ââîäà-âûâîäà (áàçîâîå èñïîëíåíèå)

V14 ãîðèò: îøèáêà ôàçû è/èëè ñðàáàòûâàíèå çàùèòû äâèãàòåëÿ;
V15: íå ïðèìåíÿåòñÿ

Ëàìïû STOP, CLOSE, OPEN
ïîêàçûâàþò òåêóùèå ñèãíàëû óïðàâëåíèÿ (ñòîï, çàêðûòî, îòêðûòî)
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Ðèñ. L: AUMA MATIC çàùèòíàÿ ïëàòà

ïëàòà èíòåðôåéñà

ïëàòà ëîãèêè

çàâîäñêàÿ òàáëè÷êà
AUMA MATIC

ïóëüò ìåñòíîãî
óïðàâëåíèÿ

Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå
÷åðåç øòåêåðíûé ðàçúåì AUMA

áëîê ïèòàíèÿ

ðåâåðñèâíûå êîíòàêòîðû

ïëàòà ñèãíàëèçàöèè
è óïðàâëåíèÿøòåïñåëüíûé

ðàçúåì ê ïðèâîäó

Ðèñ. Q1: çàùèòíàÿ ïëàòà íàä ïëàòîé èíòåðôåéñà
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17.2 Ïðîãðàììèðîâàíèå ïëàòû ëîãèêè
Îãðàíè÷åíèå ïåðåìåùåíèÿ â êðàéíèõ ïîëîæåíèÿõ îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç
êîíöåâûå âûêëþ÷àòåëè.

Îòêëþ÷åíèå ïðèâîäà ïî ìîìåíòó îòêëþ÷åíèÿ ïðèâîäà

íå äîïóñêàåòñÿ. Êîíòàêòîðû S1-2 è S3-2 äîëæíû áûòü

óñòàíîâëåíû íà ïóòåâîå âûêëþ÷åíèå (ïîëîæåíèå 1).

.Ïðîèçâåäèòå íåîáõîäèìóþ íàñòðîéêó êîíòàêòîðà S2-2 ñîãëàñíî
òàáëèöå 7.
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wegabhängige

Abschaltung

in Endlage ZU

Stellung 1:

S3-2

S2-2

S1-2 S1-2

wegabhängige

Abschaltung

in Endlage AUF

Stellung 1:

S3-2(AUF)

(ZU)

Ðèñ. Q2: ïëàòà ëîãèêè À2

(AUF) S3-2

(ZU) S1-2

Ïîëîæåíèå 1:
ïóòåâîå
âûêëþ÷åíèå â
íàïðàâëåíèè
ÎÒÊÐÛÒÎ

Ïîëîæåíèå 1:
ïóòåâîå
âûêëþ÷åíèå â
íàïðàâëåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ

Ïåðåêëþ÷àòåëü DIP S2-2: Ïðîãðàììèðîâàíèå

(ÂÊË = íàæàòî)
íàïðàâëåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ íàïðàâëåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ

Ðåæèì ñàìîòîðìîæåíèÿà
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ

Òîë÷êîâûé ðåæèì
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ

Ðåæèì ñàìîòîðìîæåíèÿà
ÌÅÑÒÍÛÉ

Òîë÷êîâûé ðåæèì
ÌÅÑÒÍÛÉ

âêëþ÷åíî âûêëþ÷åíî

Ïðåðûâàòåëü ñâåòîñèãí.
(äîïîëí. óçåë)

Ôóíêöèè îòêëþ÷åíû
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OFF
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OFF

ON
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OFF
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17.3 Ñèãíàë ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÎÒÊÐÛÒÈÅ è ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÇÀÊÐÛÒÈÅ
(ìîäèôèêàöèÿ) (5. ïîçèöèÿ íà ñõåìå MSP … C, D èëè P)

Ïðè ïîäà÷å ñèãíàëà ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ ïðèâîä óñòàíàâëèâàåò àðìàòóðó â
çàðàíåå óñòàíîâëåííîå êðàéíåå ïîëîæåíèå (ðàáîòàåò ïðè âñåõ
ïîëîæåíèÿõ ñåëåêòîðíîãî ïåðåêëþ÷àòåëÿ: ÌÅÑÒÍÛÉ, ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ,
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ).
.Âõîä íà êëåììå XK1 (ñì. ìîíòàæíóþ ñõåìó) äîëæåí áûòü ïîäêëþ÷åí ê + 24

Â ïîñòîÿííîãî òîêà ÷åðåç ðàçìûêàþùèé êîíòàêò (îáû÷íî êîíòàêò çàìêíóò)..Â ñëó÷àå ñíÿòèÿ ôóíêöèè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÎÒÊÐÛÒÈÅ è ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ
ÇÀÊÐÛÒÈÅ:
ðàçúåäèíèòü ïåðåìû÷êè Â1 (äëÿ ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ-ÇÀÊÐÛÒÎ) è Â2 (äëÿ
ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ-ÎÒÊÐÛÒÎ).

18. Òàêòîâûé äàò÷èê
(ìîäèôèêàöèÿ)

Òàêòîâûé äàò÷èê ïîçâîëÿåò óâåëè÷èòü âðåìÿ ïåðåìåùåíèÿ íà âñåì
ïðîòÿæåíèè õîäà èëè íà îòäåëüíûõ îòðåçêàõ.

Ïðèìåð:
ðåãóëèðîâêà âðåìåíè ïîçèöèîíèðîâàíèÿ íà ëþáîì ó÷àñòêå õîäà äëÿ
ïðåäîòâðàùåíèå ãèäðàâëè÷åñêèõ óäàðîâ â äëèííûõ òðóáîïðîâîäàõ.
.Ãåíåðàòîð òàêòîâûõ èìïóëüñîâ óñòàíàâëèâàåòñÿ íà AUMA MATIC

âìåñòî ïëàòû ââîäà-âûâîäà (ðèñ. L, ñòð. 20).

18.1 Çíà÷åíèå ïîêàçàíèé ñâåòîäèîäîâ (òàêòîâûé äàò÷èê)

V14 ãîðèò: îøèáêà ôàçû è/èëè ñðàáàòûâàíèå çàùèòû äâèãàòåëÿ
V15: íå ïðèìåíÿåòñÿ
V21 ãîðèò: Ïîøàãîâûé ðåæèì âêëþ÷åí â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ
V22 ãîðèò: Ïîøàãîâûé ðåæèì âêëþ÷åí â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ
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Ðèñ. M: Çàùèòíàÿ ïëàñòèíà â ðåæèìàõ ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÎÒÊÐÛÒÈÅ è
ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÇÀÊÐÛÒÈÅ
Ïåðåìû÷êà: B1 (ÀÂÀÐÈÉÍ.-ÎÒÊÐÛÒÎ)

B2 (ÀÂÀÐÈÉÍ.-ÇÀÊÐÛÒÎ)
Ñâåòîäèîä äëÿ
êîìàíäû «ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ»

Ðèñ. N: Çàùèòíàÿ ïëàñòèíà ãåíåðàòîð òàêòîâûõ èìïóëüñîâ A1.6
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18.2 Íàñòðîéêà òàêòîâîãî äàò÷èêà Íà÷àëî è òàêòîâîãî ðåæèìà òàêòà ìîæíî óñòàíîâèòü:.ñ ïîìîùüþ äàò÷èêîâ ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé (ãëàâà 15, ñòð. 19).ñ ïîìîùüþ âíåøíåãî ïåðåêëþ÷àòåëÿ (èñïîëüçîâàòü êîíòàêòû áåç
ïîòåíöèàëà)

Âðåìÿ õîäà è ïàóçû ìîæíî óñòàíîâèòü îò 1 äî 30 ñåêóíä ñ ïîìîùüþ 4-õ
ïîòåíöèîìåòðîâ R10 - R13 íåçàâèñèìî äðóã îò äðóãà.

Ïîâîðîò ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå: âðåìÿ óâåëè÷èòü
Ïîâîðîò ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè: âðåìÿ óìåíüøèòü

R10 (t-off) : âðåìÿ ïàóçû â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ

R11 (t-on) : ïðîäîëæèòåëüíîñòü õîäà â íàïðàâëåíèè
ÎÒÊÐÛÒÎ

R12 (t-off) : âðåìÿ ïàóçû â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ

R13 (t-on) : ïðîäîëæèòåëüíîñòü õîäà â íàïðàâëåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ

19. Ïðåäîõðàíèòåëè .×òîáû ïîëó÷èòü äîñòóï ê ïðåäîõðàíèòåëÿì (ðèñ. Ð),
íåîáõîäèìî ñíÿòü áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ..Çàìåíÿÿ ïðåäîõðàíèòåëè, óáåäèòåñü, ÷òî îíè èìåþò
îäèíàêîâûå õàðàêòåðèñòèêè.
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

Ïðåäîõðàíèòåëè G:

(Ðèñ. P)
F 1 / F 2

(ãëàâíûå ïðåäîõðàíèòåëè
áëîêà ïèòàíèÿ)

F 3

(ïëàòû A1.0 - A22,
ñì. ýëåêòð. ñõåìó)

F 4

(ðåâåðñèâíûå êîíòàêòîðû K1 + K2,
îáîãðåâ, âñïîìîãàòåëüíîå íàïðÿæåíèå)

Ðàçìåð 6,3 x 32 ìì 5 x 20 ìì 5 x 20 ìì
ñ ðåâåðñèâíûìè
êîíòàêòîðàìè

1 A T; 500 Â ïåðåì. òîêà 500 ìA T; 250 Â ïåðåì. òîêà 1,6 A T; 250 Â ïåðåì. òîêà

Òàáëèöà 8
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20. Òåõíè÷åñêèé óõîä Ïîñëå ââîäà â ýêñïëóàòàöèþ ïðîâåðèòü ïðèâîä íà îòñóòñòâèå ïîâðåæäåíèé
ëàêîêðàñî÷íîãî ïîêðûòèÿ. Òùàòåëüíî óñòðàíèòü ïîâðåæäåíèÿ, ÷òîáû
ïðåäîòâðàòèòü âîçíèêíîâåíèå êîððîçèè. Îðèãèíàëüíóþ êðàñêó ìîæíî
ïîëó÷èòü â íåáîëüøèõ êîëè÷åñòâàõ íåïîñðåäñòâåííî ñ çàâîäà-èçãîòîâèòåëÿ.

Íåïîëíîïîâîðîòíûå ïðèâîäû AUMA òðåáóþò ìèíèìàëüíîãî
îáñëóæèâàíèÿ.
×òîáû îáåñïå÷èòü íàäåæíîñòü ðàáîòû ïðèâîäà, åãî íåîáõîäèìî
ïðàâèëüíî ââåñòè â ýêñïëóàòàöèþ.

Òàê êàê ðåçèíîâûå ðåçèíîâûå óïëîòíèòåëè èçíàøèâàþòñÿ, èõ íåîáõîäèìî
ïåðåîäè÷åñêè ïðîâåðÿòü è çàìåíÿòü.

Äëÿ ïðåäîòâðàùåíèÿ ïðîíèêíîâåíèÿ ãðÿçè è âëàãè î÷åíü âàæíî
ïðàâèëüíî óêðåïèòü óïëîòíèòåëüíûå êîëüöà íà êðûøêàõ, à òàêæå ïëîòíî
ïðèòÿíóòü êàáåëüíûå ðàçúåìû.

Äîïîëíèòåëüíî ðåêîìåíäóåòñÿ:

.Ïðè íå ÷àñòîì âêëþ÷åíèè, êàæäûå 6 ìåñÿöåâ ïðîâîäèòü ïðîáíûé ïóñê
äëÿ îáåñïå÷åíèÿ ïîñòîÿííî ýêñïëóàòàöèîííîé ãîòîâíîñòè..Ïðèáëèçèòåëüíî ÷åðåç 6 ìåñÿöåâ ïîñëå ââîäà â ýêñïëóàòàöèþ, à çàòåì
åæåãîäíî, ïðîâåðÿòü çàòÿæêó áîëòîâ ìåæäó ïðèâîäîì è àðìàòóðîé. Ïðè
íåîáõîäèìîñòè ïîäòÿíóòü ñ óñèëèåì, ñîãëàñíî òàáëèöå 3 íà ñòð. 8.

21. Ñìàçêà Îòñåê ïðèâîäà çàïîëíÿåòñÿ ñìàçî÷íûì ìàòåðèàëîì íà çàâîäå. Ýòîé
ñìàçêè äîñòàòî÷íî íà íåñêîëüêî ëåò ñëóæáû.

22. Äåìîíòàæ è óòèëèçàöèÿ
Ïðèâîäû AUMA ðàññ÷èòàíû íà ÷ðåçâû÷àéíî äëèòåëüíûé ñðîê ñëóæáû.
Îäíàêî ðàíî èëè ïîçäíî ïðèõîäèò âðåìÿ èõ çàìåíû.
Ïðèâîäû AUMA èìåþò ìîäóëüíóþ êîíñòðóêöèþ, ïîýòîìó èõ ìîæíî
ðàçáèðàòü, äåìîíòèðîâàòü è ñîðòèðîâàòü ïî ðàçëè÷íûì ìàòåðèàëàì:

.îòõîäû ýëåêòðîóçëîâ.ðàçëè÷íûå ìåòàëëû.ïëàñòèê.ñìàçêè è ìàñëà

Ñîáëþäàéòå ñëåäóþùèå îáùèå ïðàâèëà:
.Âî âðåìÿ ðàçáîðêè ñîáèðàéòå ñìàçî÷íûå ìàòåðèàëû è ìàñëî. Êàê

ïðàâèëî, ýòè âåùåñòâà çàãðÿçíÿþò âîäó, ïîýòîìó èõ íåëüçÿ ñëèâàòü â
íåïîëîæåííîì ìåñòå..Ðàçîáðàííûå ìàòåðèàëû ñëåäóåò óòèëèçèðîâàòü, ñîáëþäàÿ ìåñòíûå
ïðàâèëà, èëè ïåðåðàáàòûâàòü îòäåëüíî ïî âåùåñòâàì..Ñîáëþäàéòå ìåñòíûå íîðìû îõðàíû îêðóæàþùåé ñðåäû.

23. Òåõíè÷åñêàÿ ïîìîùü Êîìïàíèÿ AUMA ïðåäëàãàåò ïîëíîå ñåðâèñíîå îáñëóæèâàíèÿ, íàïðèìåð,
òåõíè÷åñêîå îáñëóæèâàíèå è ïðîâåðêó ïðèâîäîâ. Àäðåñà
ïðåäñòàâèòåëüñòâ è áþðî ñìîòðèòå íà ñòðàíèöå 32 èëè â èíòåðíåòå:
www.auma.com.
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Ïðèìå÷àíèÿ
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24. Ñïèñîê çàïàñíûõ ÷àñòåé äëÿ íåïîëíîïîâîðîòíûõ ïðèâîäîâ SG 03.3 – SG 04.3
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ñ áëîêîì AUMA MATIC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

Ïðèìå÷àíèå:
Ïðè çàêàçå çàïàñíûõ ÷àñòåé óêàçûâàéòå òèï íåïîëíîïîâîðîòíîãî ïðèâîäà è íàø çàâîäñêîé íîìåð ïàðòèè
(ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó).

1) â êîìïëåêò áàçîâîé ìîäèôèêàöèè íå âõîäèò

Íîì. Êîä Íàèìåíîâàíèå

01 E êîíäåíñàòîð

02 E êîíäåíñàòîð

03 E ðàñïîðíûé øòèôò

04 E ñòîïîðíàÿ øàéáà

05 E ñòîïîðíîå êîëüöî

06 E ñòîïîðíàÿ øàéáà

08 E âèíò ñ öèëèíäð. ãîëîâêîé

09 E ïðóæèííàÿ øàéáà

010 E áîëò «Verbus-Tensilock»

011 E âèíò ñ ïîòàéíîé ãîëîâêîé

012 E ïîäøèïíèê ñêîëüæåíèÿ

018 E ñòîïîðíîå êîëüöî

1.0 B êîæóõ

2.0 B ôëàíåö êðåïëåíèÿ ïîäøèïíèêà (â êîìïë.)

3.0 B âåäîìîå êîëåñî (â êîìïë.)

3.01 E øàðèêîïîäøèïíèê

3.02 E ñòîïîðíîå êîëüöî

3.04 E ñòîïîðíîå êîëüöî

4.0 B âàë øíåêà (â êîìïë.)

4.01 E øàðèêîïîäøèïíèê

4.02 E ñòîïîðíàÿ øàéáà

4.1 E âàë øíåêà (â êîìïë.)

5.0 B âàë ÷åðâÿ÷íîãî êîëåñà (â êîìïë.)

5.01 E øàðèêîïîäøèïíèê

5.02 E øàðèêîïîäøèïíèê

5.1 E âàë ÷åðâÿ÷íîãî êîëåñà

6.0 B ÷åðâÿ÷íîå êîëåñî (â êîìïë.)

8.0 B êëèíîâûé ìåõàíèçì (â êîìïë.)

8.01 E öèëèíäðè÷åñêèé øòèôò

8.7 E äèñê ñöåïëåíèÿ

8.8 B êëèíîâûé ìåõàíèçì

9.0 B øåñòåðíÿ (â êîìïë.)

10.0 B öèëèíäðè÷åñêîå çóá÷àòîå êîëåñî (â êîìïë.)

11 E ýêðàí êàáåëÿ

12.0 B ðó÷íîé ïðèâîä âàëà øíåêà (â êîìïë.)

13.0 B êðûøêà ïîäøèïíèêà (â êîìïë.)

14.0 B ìàõîâèê (â êîìïë.)

15 E ñòîïîðíàÿ øàéáà

16.0 B êîíöåâîé óïîð âèíòà ñ öèëèíäð. ãîëîâêîé
(â êîìïë.)

Êîä «Â» = áëîê Êîä «Å» = çàï÷àñòü

Íîì. Êîä Íàèìåíîâàíèå

17 E çàãëóøêà

17. 0 B çàãëóøêà (â êîìïë.)

18 E ïîäøèïíèê ñêîëüæåíèÿ

19 E ïîäøèïíèê ñêîëüæåíèÿ

20 E ìóôòà

21 E öåíòðèðóþùåå êîëüöî

23.0 B áëîê óïðàâëåíèÿ (â êîìïë.)

23.2 B îáîãðåâàòåëü

23.3 B ïåðåêëþ÷àòåëü

23.5 B ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ

23.6 B áëèíêåðíîå ðåëå

23.10 E äåêîðàòèâíàÿ ïëàñòèíà

24 B æãóò ïðîâîäîâ äëÿ çàùèòíîé ëèíèè

25 B êîíòàêòíàÿ êîëîäêà (â êîìïë.) (áåç êîíòàêòîâ)

25.2.2 B êîíòàêòíûé âûâîä äëÿ äâèãàòåëÿ

25.2.3 B êîíòàêòíûé âûâîä äëÿ áëîêà óïðàâëåíèÿ

26.0 B øòåïñåëüíàÿ êðûøêà (â êîìïë.)

26.2 B ãíåçäîâàÿ êîëîäêà (â êîìïë.) (ñ êîíòàêòàìè)

26.2.2 B ðàçúåì äëÿ äâèãàòåëÿ (èìååòñÿ â áëîêå 26.2)

26.2.3 B
ðàçúåì äëÿ áëîêà óïðàâëåíèÿ (èìååòñÿ â
áëîêå 26.2)

26.2.4 B
ðàçúåì äëÿ çàùèòíîé ëèíèè (èìååòñÿ â áëîêå
26.2)

27.0 B êðûøêà (â êîìïë.)

30.0 B äâèãàòåëü (â êîìïë.)

152.0 B ïîòåíöèîìåòð (â êîìïë.)1)

152.1 E ïîòåíöèîìåòð1)

152.2 E ïðîñêàëüçûâàþùàÿ ìóôòà1)

152.4 E øåñòåðíÿ äëÿ ïîòåíöèîìåòðà1)

153.0 B ýëåêòðîííûé äèñòàíöèîííûé äàò÷èê
ïîëîæåíèÿ RWG 60201)

153.1 E
ïîòåíöèîìåòð äëÿ RWG 6020 (áåç
ïðîñêàëüçûâàþùåé ìóôòû)1)

153.2 E ïðîñêàëüçûâàþùàÿ ìóôòà RWG 60201)

153.3 E ýëåêòðîïëàòà RWG 60201)

153.4 E øåñòåðíÿ äëÿ RWG 60201)

S1 S êîìïëåêò ïðîêëàäîê (ìàëûé ðàçìåð)

S2 S êîìïëåêò ïðîêëàäîê (áîëüøîé ðàçìåð)

Êîä «S» = íàáîð â êîìïë. = â ñáîðå, â êîìïëåêòå
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25. Ñïèñîê çàïàñíûõ ÷àñòåé äëÿ áëîêà óïðàâëåíèÿ AUMA MATIC
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Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

Ïðèìå÷àíèå:
Ïðè çàêàçå çàïàñíûõ ÷àñòåé óêàçûâàéòå òèï óçëà óïðàâëåíèÿ è íàø íîìåð ïîðó÷åíèÿ (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó
óçëà óïðàâëåíèÿ).

Íîì. Êîä. Íàèìåíîâàíèå

1.0 E êîðïóñ

1.01 E âèíò ñ öèëèíäð. ãîëîâêîé

1.02 E ïðóæèííàÿ øàéáà

2.0 B êðûøêà êíîïîê

2.1 B ðû÷àã âêëþ÷åíèÿ

2.2 E íàêëàäíîé çàìîê

2.3 E òàáëè÷êà

2.5 E ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü

3.0 B Ïëàòà êíîïîê è ðåëå

3.01 E ãëàâíûé ïðåäîõðàíèòåëü

3.02 E êðûøêà ïðåäîõðàíèòåëåé

3.03 E ëàìïà íàêàëèâàíèÿ

4.0 B êîíòàêòîðû (â êîìïë.)

4.1 E ðåâåðñèâíûå êîíòàêòîðû

4.2 E äåðæàòåëü

4.3 E ãíåçäîâàÿ êîëîäêà (â êîìïë.) (ñ êîíòàêòàìè)

4.4 E óñòàíîâî÷íûé âèíò

5.0 B êîíòàêòîðû òèðèñòîðà

5.1 B ïëàòà âàðèñòîðà

5.2 B áëîê òèðèñòîðà

6.0 B áëîê ïèòàíèÿ

6.1 B ìîíòàæíàÿ ïëàòà áëîêà ïèòàíèÿ

6.01 S âòîðè÷íûé ïðåäîõðàíèòåëü

Êîä «Â» = áëîê Êîä «Å» = îòäåëüíàÿ äåòàëü

Íîì. Êîä. Íàèìåíîâàíèå

8.0 B ïëàòà èíòåðôåéñà (â ñáîðå)

8.1 B ïëàòà èíòåðôåéñà

8.2 E çàùèòíàÿ ïëàòà èíòåðôåéñà

9.0 B ïëàòà ëîãèêè

10.0 B òàêòîâûé äàò÷èê (â ñáîðå)

10.1 B òàêòîâûé äàò÷èê

10.2 E çàùèòíàÿ ïëàñòèíà òàêòîâûé äàò÷èê

13.0 B ïåðåõîäíàÿ ïëàòà

13.1 E ðàñïîðíûé ïàëåö

15.0 B êðûøêà (â êîìïë.)

50.0 B øòåïñåëüíàÿ êðûøêà (â êîìïë.)

51.0 B ãíåçäîâàÿ êîëîäêà (â êîìïë.) (ñ êîíòàêòàìè)

52.0 B êîíòàêòíàÿ êîëîäêà (áåç êîíòàêòîâ)

53.0 B ðàçúåì äëÿ áëîêà óïðàâëåíèÿ

54.0 B ðàçúåì äëÿ äâèãàòåëÿ

55.0 B ðàçúåì äëÿ çàùèòû íà çåìëþ

56.0 B êîíòàêòíûé âûâîä äëÿ áëîêà óïðàâëåíèÿ

57.0 B êîíòàêòíûé âûâîä äëÿ äâèãàòåëÿ

58.0 B çàùèòíûé ïðîâîä

S S êîìïëåêò ïðîêëàäîê

Êîä «S» = íàáîð «â êîìïë.» = â ñáîðå, â êîìïëåêòå
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26. Äåêëàðàöèÿ ñîîòâåòñòâèÿ è Äåêëàðàöèÿ ïðîèçâîäèòåëÿ
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Èíôîðìàöèÿ â èíòåðíåòå: Ìîíòàæíóþ ñõåìó, âåäîìîñòè èñïûòàíèé è äðóãóþ èíôîðìàöèþ ïðèâîäà
ìîæíî çàãðóçèòü ÷åðåç èíòåðíåò. Äëÿ ýòîãî íåîáõîäèìî óêàçàòü íîìåð
çàêàçà èëè íîìåð ïîðó÷åíèÿ (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó).
Àäðåñ â Èíòåðíåòå: www.auma.com, www.auma.ru

Íåïîëíîïîâîðîòíûå ýëåêòðîïðèâîäû SG 03.3 – SG 04.3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ áëîêîì AUMA MATIC

Àëôàâèòíûé óêàçàòåëü

A

Àâàðèéíûé ðåæèì 6
Àâàðèéíûé ñèãíàë 22
Àâàðèéíûé õîä 22
AUMA MATIC 20

Á

Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ 6

B

Âåäîìîñòü çàïàñíûõ ÷àñòåé 26
íåïîëíîïîâîðîòíûé ïðèâîä 26
óçåë óïðàâëåíèÿ 28

Âèä îòêëþ÷åíèÿ 12
Âðåìÿ ðàáîòû 23

Ã

Ãåíåðàòîðà òàêòîâûõ
èìïóëüñîâ 23

Ä

Äàò÷èê RWG 16
Äåêëàðàöèÿ ïðîèçâîäèòåëÿ 30
Äåêëàðàöèÿ ñîîòâåòñòâèÿ 30
Äèñê óêàçàòåëÿ ïîëîæåíèÿ 14
Äèñòàíöèîííûé äàò÷èê
ïîëîæåíèÿ RWG 12
Äèñòàíöèîííàÿ èíäèêàöèÿ 16
Äèñòàíöèîííîé èíäèêàöèè 16

E

Êîíòàêòîðû 6
Êðàéíèå ïîëîæåíèÿ 9

Ç

Çàâîäñêàÿ òàáëè÷êà 26,28
Çàùèòà äâèãàòåëÿ 12

È

Èíäèêàòîðíûé äèñê 14
Èíôîðìàöèÿ î ìîíòàæíîé ñõåìå6

I

Internet 31

Ë

Ëîãè÷åñêàÿ ïëàòà 21

Ì

Ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü
ïîëîæåíèÿ 14
Ìîíòàæ íà àðìàòóðó / ðåäóêòîð 8
Ìîíòàæ ðóêîÿòêè 7

H

Íàãðåâàòåëü 12

Î

Îáùèé ñèãíàë ñáîÿ 6,20
Îïðåäåëåíèå ïðîìåæóòî÷íûõ
ïîëîæåíèé 19

Ï

Ïàóçà 23
Ïëàòà ââîäà-âûâîäà 20
Ïîøàãîâûé ðåæèì 22

âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ 22
âðåìÿ ïàóçû 6
ïàóçà 23

Ïîòåíöèîìåòð 16
Ïðåäîõðàíèòåëè 23
Ïðåðûâàòåëü ñâåòîñèãí. 21
Ïðîãðàììèðîâàíèå
AUMA MATIC 21
Ïðîáíûé ïóñê 15
Ïóòåâîé âûêëþ÷àòåëü 13

Ð

Ðàìà 11
Ðó÷íîå óïðàâëåíèå 7
Ðó÷íîé ðåæèì 8

Ñ

Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü 15
Ñèãíàëû 7
Ñèãíàëüíûå ðåëå 6
Ñìàçêà 24

T

Òàéìåð 22
Òåðìîâûêëþ÷àòåëü 12
Òåõíè÷åñêàÿ ïîìîùü 24
Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè 5
Òåõíè÷åñêèé óõîä 4,24
Òåõíèêà áåçîïàñíîñòè 4
Òîë÷êîâûé ðåæèì 21
Òðàíñïîðòèðîâêà 7

Ó

Óãîë ïîâîðîòà 10
Óçåë óïðàâëåíèÿ 20
Óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ 14

Ô

Ôàêòè÷. çíà÷åíèå ïîëîæåíèÿ 6

Õ

Õðàíåíèå 7

Ø

Øòåïñåëüíûé ðàçúåì 11

Ý

Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå 11
Ýëåêòðîííûé äàò÷èê RWG

2-ïðîâîäíàÿ ñèñòåìà 17
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Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ î ïðîäóêòàõ AUMA ñìîòðèòå â èíòåðíåòå

www.auma.com
Y002.785/009/ru/1.04

Åâðîïà
AUMA Riester GmbH & Co. KG
Factory Müllheim
DE-79373 Müllheim
Tel +49 7631 809 - 0
riester@auma.com
www.auma.com
Factory Ostfildern-Nellingen
DE-73747 Ostfildern
Tel +49 711 34803 - 3000
riester@wof.auma.com
Service Centre Cologne
DE-50858 Köln
Tel +49 2234 20379 - 00
Service@sck.auma.com
Service Centre Magdeburg
DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com
AUMA Armaturenantriebe GmbH
AT-2512 Tribuswinkel
Tel +43 2252 82540
office@auma.at
www.auma.at
AUMA (Schweiz) AG
CH-8965 Berikon
Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com
AUMA Servopohony spol. s.r.o.
CZ-10200 Praha 10
Tel +420 272 700056
auma-s@auma.cz
www.auma.cz
OY AUMATOR AB
FI-02270 Espoo
Tel +35 895 84022
auma@aumator.fi
AUMA France
FR-95157 Taverny Cédex
Tel +33 1 39327272
stephanie.vatin@auma.fr
www.auma.fr
AUMA ACTUATORS Ltd.
GB- Clevedon North Somerset BS21 6QH
Tel +44 1275 871141
mail@auma.co.uk
www.auma.co.uk
AUMA ITALIANA S.R.L.
IT-20023  Cerro Maggiore (Mi)
Tel +39 0331-51351
info@auma.it
www.auma.it
AUMA BENELUX B.V.
NL-2314 XT  Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@benelux.auma.com
www.auma.nl
AUMA Polska Sp. z o.o.
PL-41-310 Dabrowa Górnicza
Tel +48 32 26156 68
R.Ludzien@auma.com.pl
www.auma.com.pl
OOO Priwody AUMA
RU-141400 Moscow region for mail:
124365 Moscow a/ya 11
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru
ERICHS ARMATUR AB
SE-20039 Malmö
Tel +46 40 311550
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se

GRØNBECH & SØNNER A/S
DK-2450 København SV
Tel +45 33 26 63 00
GS@g-s.dk
www.g-s.dk
IBEROPLAN S.A.
ES-28027 Madrid
Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com
D. G. Bellos & Co. O.E.
GR-13671 Acharnai Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr
SIGURD SØRUM A. S.
NO-1301 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sigurd-sorum.no
INDUSTRA
PT-2710-297 Sintra
Tel +351 2 1910 95 00
jpalhares@tyco-valves.com
MEGA Endüstri Kontrol Sistemieri Tic. Ltd. Sti.
TR-06460 Övecler Ankara
Tel +90 312 472 62 70
megaendustri@megaendustri.com.tr
CTS Control Limited Liability Company
UA-02099 Kiyiv
Tel +38 044 566-9971, -8427
v_polyakov@cts.com.ua

Àôðèêà
AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA-1560 Springs
Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za
A.T.E.C.
EG- Cairo
Tel +20 2 3599680 - 3590861
atec@intouch.com

Àìåðèêà
AUMA ACTUATORS INC.
US-PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-AUMA (2862)
mailbox@auma-usa.com
www.auma-usa.com
AUMA Chile Respresentative Office
CL- Buin
Tel +56 2 821 4108
aumachile@adsl.tie.cl
LOOP S. A.
AR-C1140ABP Buenos Aires
Tel +54 11 4307 2141
contacto@loopsa.com.ar
Asvotec Termoindustrial Ltda.
BR-13190-000 Monte Mor/ SP.
Tel +55 19 3879 8735
atuador.auma@asvotec.com.br
TROY-ONTOR Inc.
CA-L4N 5E9 Barrie Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor@troy-ontor.ca
MAN Ferrostaal de Colombia Ltda.
CO- Bogotá D.C.
Tel +57 1 401 1300
dorian.hernandez@manferrostaal.com
www.manferrostaal.com
PROCONTIC Procesos y Control Automático
EC- Quito
Tel +593 2 292 0431
info@procontic.com.ec
IESS DE MEXICO S. A. de C. V.
MX-C.P. 02900 Mexico D.F.
Tel +52 55 55 561 701
informes@iess.com.mx

Corsusa S.A.C.
PE- Miralflores - Lima
Tel 00511444-1200 / 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
www.corsusa.com
PASSCO Inc.
PR-00936-4153 San Juan
Tel +18 09 78 77 20 87 85
Passco@prtc.net
Suplibarca
VE- Maracaibo Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca@intercable.net.ve

Àçèÿ
AUMA Actuators (Tianjin) Co., Ltd.
CN-300457 Tianjin Teda District
Tel +86 22 6625 1310
mailbox@auma-china.com
www.auma-china.com
AUMA (INDIA) PRIVATE LIMITED
IN-560 058 Bangalore
Tel +91 80 2839 4655
info@auma.co.in
www.auma.co.in
AUMA JAPAN Co., Ltd.
JP-210-0848 Kawasaki-ku, Kawasaki-shi Ka-
nagawa
Tel +81 44 329 1061
mailbox@auma.co.jp
AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
SG-569551 Singapore
Tel +65 6 4818750
sales@auma.com.sg
www.auma.com.sg
AUMA Middle East Rep. Office
AE- Dubai
Tel +971 4 3682720
auma@emirates.net.ae
PERFECT CONTROLS Ltd.
HK- Tsuen Wan, Kowloon
Tel +852 2493 7726
joeip@perfectcontrols.com.hk
DW Controls Co., Ltd.
KR-153-803 Seoul Korea
Tel +82 2 2113 1100
sichoi@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com
AL-ARFAJ Eng. Company W. L. L.
KW-22004 Salmiyah
Tel +965 4817448
arfaj@qualitynet.net
BEHZAD Trading Enterprises
QA- Doha
Tel +974 4433 236
behzad@qatar.net.qa
Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH-10120 Yannawa Bangkok
Tel +66 2 2400656
sunnyvalves@inet.co.th
www.sunnyvalves.co.th/
Top Advance Enterprises Ltd.
TW- Jhonghe City Taipei Hsien (235)
Tel +886 2 2225 1718
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

Àâñòðàëèÿ
BARRON GJM Pty. Ltd.
AU-NSW 1570 Artarmon
Tel +61 294361088
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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